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FANOX jest uznanym producentem urzadzen elektroniki przemystowe] specjalizu-
jacym sie w nowoczesnych przekaznikach zabezpieczajacych silniki elektryczne i
systemy sterowania.

Od samego poczatku swego istnienia, firma nakreslita swoj gtéwny cel jako
stworzenie i utrzymanie najwyzszego poziomu obstugi klienta, oferujac znakomitej
jakosci produkty po zdecydowanie najkorzystniejszych cenach.

Corocznie znaczny procent budzetu firmy przeznaczany jest na inwestycje w nowe
produkty, rozwoj przekaznikéw opracowanych i wdrozonych przy wykorzystaniu
nowoczesnych technologii.

PrzekaZzniki FANOX-a sg zgodne z miedzynarodowymi wymaganiami i normami,
posiadaja znak CE i zatwierdzenia: amerykanskie - UL (Underwriters Laboratories),
kanadyjskie c-UL, oraz PTB (Physikalish-Technische Bundesanstalt) dla silnikéw EEx e.

FANOX jest rowniez dostawca swoich produktéw dla wielu innych wytworcow,
sprzedajacych jego produkty pod swoja firma (brand labelling).

Sie¢ handlowa FANOXa obejmuje wszystkie 5 kontynentéw, dlatego gwarantuje
dostepnos¢ swoich produktow w wiekszosci krajow Swiata.
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Zastosowania

W przemysle i energetyce stosowanych jest wiele systeméw sterowania i zabezpie-
czen. Czesto poszczegoélne aplikacje wymagajg réoznych rodzajéw urzadzen dla
nadzoru nad poprawnym funkcjonowaniem.

Maijac tego swiadomos¢, FANOX skupit sie na zaprojektowaniu znaczacej czesci swoich
produktéw dla specyficznych zastosowan, wyposaZajac je w komplementarne funkcje
umozliwiajace petng ochrone i funkcje sterujace w poszczegdéinych wyrobach.

Wszystko to jest wynikiem wnikliwych badar wymagan rynku dla specyficznych
produktéw oraz wykorzystania wiedzy swojej kadry inZynieryjnej dla zaoferowania
praktycznych i optacalnych rozwigzan.

Nasze szerokie dos$wiadczenie w uktadach komunikacji, digitalizacji i zabezpieczen
pozwolito nam na stworzenie szerokiego zakresu zastosowar od prostych
przekaznikéw sterowania napieciem, poprzez petny zakres elektronicznych
zabezpieczer dla silnikéw az do wyrafinowanych zabezpieczen pdl i systemow
sterowania podstacji energetycznych.

Ponizsze zestawienie pokazuje tylko czes¢ typowych aplikacji naszych produktéw
wymagajacych integracji réznych funkgcji zabezpieczeniowych w jednym urzadzeniu.

Nalezg do nich:

Zabezpieczenia silnikow

Zabezpieczenia pomp

Zabezpieczenia generatorow
Zabezpieczenia dzwigéw i podnosnikéw
Zabezpieczenia dla $rednich napiec

Specjalizowane produkty elektroniki dla dedykowanych zastosowan.

Niniejszy katalog prezentuje charakterystyki wyrobdéw przeznaczonych dla wyzej
wymienionych grup towarowych.



Zabezpieczenia silnikéw

Silnik elektryczny jest z pewnoscig jednym z najwazniejszych elementow instalagji
przemystowe;.

Czestokro¢ kosztowny proces technologiczny lub instalacja mogg zostat catkowicie
unieruchomione wskutek usterki pojedynczego silnika. Koszt przezwojenia lub
wymiany silnika jest pomijalnie maty w poréwnaniu ze stratami spowodowanymi
przerwa w procesie produkcyjnym.

Doswiadczenie pokazuje ze zabezpieczenie silnika staje sie powaznym zagadnieniem
tam, gdzie wystepuje duza liczba wytaczen gtéwnie spowodowanych przez:
przecigzenia, utkniecia wirnika, asymetrie faz, zanik fazy, dtugie i ciezkie rozruchy,
czeste cykle rozruchowe lub przegrzanie z przyczyn nieelektrycznych.

Ponad 60% usterek powstaje z przyczyn niezbyt doktadnie identyfikowanych przez
tradycyjne systemy zabezpieczen silnika. Powodujg one nadmierny wzrost temperatury
uzwojen, co z kolei drastycznie skraca Zywotnos¢ operacyjna silnika.

FANOX oferuje idealne rozwiazania w postaci przekaznikéw stosowanych juz
praktycznie na catym Swiecie, a ktoére chronig silniki przed spaleniem, co pozwala
uzytkownikom zaoszczedzi¢ na kosztach napraw i przerw w procesach produkcyj-
nych.

Zalety techniczne potwierdzajace korzysci za stosowania przekaznikéw FANOXa sg
nastepujace:

Pamiec cieplna, ktéra w sposéb ciagly rejestruje nagrzewanie i studzenie silnika
podczas cykli rozruchu, przecigzenia i wytaczania.

Natychmiastowe wykrycie zaniku fazy, nawet podczas pracy przy matych obcigzeniach -
szybkie wyfaczenie to zaoszczedzenie na kosztach napraw usterek.

Identyfikacja przyczyny zadziatania. PrzekaZnik natychmiast pokazuje przyczyne
zadziatania, dzieki czemu mozliwa jest zarowno szybka identyfikacja usterki jak i
szybkie podjecie dziatan w celu jej usuniecia.

Przekazniki FANOXa moga by¢ dodatkowo wyposazone w zewnetrzny modut
sygnalizacyjny OD wykonany w standardzie przycisku @22mm, ktéry montowany na
zewnatrz skrzynki sterujacej lub sterowni silnikowej wyswietla przyczyne zadziatania-
zatrzymania silnika. Modut ten posiada wbudowany przycisk resetu ufatwiajgcy
obstuge operatorowi.

Wszystkie wspomniane zalety, tacznie z mozliwoscia podtaczenia temperaturowych
czujnikéw PTC z uzwojen silnika a reagujacych natychmiast na jego przegrzanie, rézne
klasy zadziatania dla dostosowania sie do warunkéw rozruchu, oraz wbudowana
ochrona przed niewtasciwg kolejnoscig faz, czynig przekazniki FANOXa jednymi z
bardziej niezawodnych urzadzen dostepnych na rynku przewyzszajagcymi ograniczone
mozliwosci tradycyjnych metod ochrony opartych na przekaznikach termicznych lub
elektroniczno-termicznych.

Poza tym przekazniki zabezpieczeniowe FANOXa zapewniajg znaczne wydtuzenie
prognozowanej zywotnosci silnika ograniczajac koszty obstugi i ewentualnego
przezwajania.



Zabezpieczenie pomp

Jednym z najwazniejszych probleméw dla pompy podczas pracy jest skuteczne
wykrycie i zabezpieczenie przed suchobiegiem.

Najczesciej stosowanym, tradycyjnym sposobem ochrony jest stosowanie wytacznikdw
ptywakowych i czujnikéw poziomu, jednakze niezawodnos¢ tych metod jest raczej
ograniczona ze wzgledu na usterki bedace wynikiem osadzania sie szlamu na
elektrodach, niskiej przewodnosci wody itd.

Rownoczesnie wazng kwestig jest wytaczenie pompy przy przecigzeniu. Jest to
osiagane dzieki przekaznikom bimetalicznym, jednakze te z kolei nie zawsze sa
skuteczne.

Do innych nieprawidtowosci jakie moga wystapi¢ naleza: zanik fazy lub niewtfasciwa
kolejnos¢ w przypadku pomp tréjfazowych oraz wzrost napiecia przy pompach
jednofazowych.

Kazda z tych anomalii moze skutkowac powaznymi stratami jesli pompa pracuje w
systemie bez ciagtego nadzoru.

Przekazniki FANOXa zostaty specjalnie zaprojektowane dla petnej ochrony zaréwno
pomp jednofazowych jak i tréjfazowych a takze wszelkich innych systemoéw, w ktdrych
praca silnika bez obcigzenia jest wielkoscig krytyczna.

Ogromna zaleta tych przekaznikéw jest to, iz wykorzystuja one sam silnik jako sensor,
bez potrzeby stosowania czujnikéw zewnetrznych, kontrolujg one obciagzenie silnika i
zatrzymuja go przed potencjalng awaria wywotang suchobiegiem, kawitacja,
zamknietym zaworem itp.

W tej sytuacji nie potrzeba stosowac¢ niewygodnych wytgcznikéw ptywakowych i
czujnikdbw poziomu co pozwala zaoszczedzi¢ wydatkéw na sama inwestycje i prace
konserwacyjne.

Niedocigzenie jest kontrolowane przez pomiar wartosci pradu lub cosqe w pompach
trojfazowych, zas poprzez pomiar pradu w pompach jednofazowych.

PrzekaZzniki odwzorowuja model cieplny silnika podczas jego cykli nagrzewania i
chtodzenia, dlatego oferuja one skuteczng ochrone przed przecigzeniami.

Inna kwestig wartg podkreslenia sg zabezpieczenia przed asymetrig faz i zanikiem fazy
oraz niewtasciwg kolejnoscig faz, co zapewnia silnikowi rotacje we wiasciwym
kierunku.

Przekazniki dla pomp jednofazowych zabezpieczajg réwniez przed praca przy
podwyzszonym napieciu zasilajgcym.

Przekazniki trojfazowe moga dodatkowo by¢ wyposazone w zewnetrzny modut
sygnalizacji OD opisany juZ wczesniej.



Zabezpieczenie generatorow

Jednym z podstawowych problemoéw jesli chodzi o ochrone generatorow jest
zabezpieczenie przed przecigzeniem. Stosowanie wytgcznikoéw termiczno-
magnetycznych, bezpiecznikow lub przekaznikéw termicznych nie jest skuteczne, jako
ze ich krzywe zadziatania nie sq dostosowane do granicznej krzywej lub krzywej
uszkodzenia generatora. Ta krzywa wiaze przecigzenie generatora z maksymalnym
czasem, jaki jest dopuszczalny dla jego dziatania w tych warunkach bez istotnego
uszkodzenia. FANOX oferuje trzy urzadzenia pozwalajace utrzymaé generator w
ustalonych parametrach operacyjnych.

Przekaznik GEN zapewnia skuteczng ochrone przez przecigzeniem i asymetrig oraz
zanikiem fazy, sygnalizujgc rownoczesnie przyczyne zadziatania. Jest on wyposazony w
pamiec cieplna, ktéra odwzorowuje nagrzewanie i stygniecie generatora tak, aby moc
szybciej wylaczy¢ go jesli uprzednio réwniez wystapito przecigzenie a generator nie
zdazyt powréci¢ do bezpiecznej temperatury pracy. Dostepnych jest 16 wybieranych
krzywych zadziatania, umieszczonych pod krzywa graniczng generatora, umozliwiajac
optymalng prace bez przecigzen powodujacych kosztowne naprawy.

Przekazniki H kontroluja czestotliwos¢, zapewniajac jej utrzymanie w ustalonych
granicach. Ma on 2 niezalezne przekazniki wyjsciowe a przekaznik sygnalizujacy
przekroczenie odpowiednio w goére lub w dét zadanego przedziatu czestotliwosci jest
pobudzany z nastawionym opdznieniem czasowym.

Przekazniki U3 sg wykorzystywane do kontroli wartosci napiecia w instalacji.

Zabezpi 1a silniké

r u Y 4 u u r u u
dzwigéw, wind i dZwignic
Kwestig fundamentalng dla bezpieczenstwa i poprawnej pracy dzwigu jest
zapewnienie, aby instalacja elektryczna byta chroniona przed problemami
wynikajacymi z asymetrii faz lub braku fazy, ztej kolejnosci faz oraz zapewnienie aby
silnik pracowat w ustalonym zakresie obcigzen. Réwniez temperatura powietrza w
maszynowni lub panelu sterowniczym musi by¢ utrzymywana w granicach ustalonych
Dyrektywa UE dla DZwigdéw, co gwarantuje poprawne funkcjonowanie urzadzer tam
zainstalowanych. FANOX posiada w swojej ofercie przekazniki pozwalajgce spetni¢ te
wymagania.
Przekaznik T2 monitoruje temperature powietrza w maszynowni lub panelu
sterowniczym zgodnie z norma EN81-1. Dwa potencjometry umozliwiaja ustalenie
granic pomiedzy minimum (-5°C do +5°C) a maximum (+40°C do 55°C). Przekaznik
ten mozna stosowa¢ w dzwigach wyposazonych lub nie wyposazonych w maszy-
nownie.

Przekaznik kontroli faz typ S zabezpiecza przed asymetrig, zanikiem lub zta kolejnosciag
faz.

Przekazniki ST oraz GL réowniez nadajg sie do zabezpieczen silnikdbw dZzwignicowych.
Pierwszy z nich wykrywa btedy faz (identycznie jak przekaznik S) a takze przekroczenie
temperatury silnika przy wykorzystaniu czujnikéw PTC. Przekaznik GL jest
przekaznikiem pradowym, wyposazonym w funkcje przecigzeniowa z pamiecig
cieplna, wykrywaniem utkniecia wirnika, asymetrii, zaniku i ztej kolejnosci faz i
przekroczenia temperatury z wykorzystaniem czujnikow PTC.

FANOX
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Zabezpieczenia dla
Srednich napiec

Sektor energetyczny, a zwifaszcza elektroenergetyczny doznaje w ostatnich latach
gtebokiej transformacji.

Gwattowny postep technologiczny i ciagly wzrost zapotrzebowania na energie
elektryczng wymusza na dostawcach energii zaawansowanych systeméw nadzoru nad
liniami przesytowymi i instalacjami dla utrzymania ich w stanie bezawaryjnym i
bezpiecznym dla obstugujacego personelu.

Majac swiadomos¢ potrzeb rynku, FANOX po kilku latach projektowania i badan,
wdrozyt petng rodzine urzadzen oferujacych skuteczne i optacalne ekonomicznie
rozwigzanie.

System Sl sktada sie z szeregu cyfrowych i wspotpracujacych ze soba przekaznikéw i
zabezpieczen dla systeméw przesytu energii i przemystowych sieci energetycznych oraz
podstacji sredniego napiecia.

Rodzina zabezpieczen sktada sie z specjalnie zaprojektowanych elementéw ochrony i
kontroli miedzy innymi:

Energetycznych linii dystrybucyjnych sredniego napiecia.
Transformatoréw sredniego napiecia.

Maszyn i urzadzen elektrycznych w instalacjach przemystowych.
Generatoréw, w przypadkach gdzie obiekt funkcjonuje w kogeneradji.

Wszystkie elementy systemu sa cyfrowe i posiadaja moduty wymiany danych,
umozliwiajac dostep do wielu korzystnych funkgji:

Autodiagnostyka i rejestracja zdarzern w pamieci nieulotnej.

Jeden lub dwa porty komunikacyjne z wykorzystaniem protokotu ModBus-RTU.
Port komunikacyjny wyposazony w modem GSM, umozliwiajacy wysytanie
wiadomosci SMS na telefony komorkowe personelu.

Rejestrator wbudowany w system alarméw konfigurowalny przez uzytkownika.
Dwa rejestratory przebiegdéw zachowujgce w pamieci nieulotnej do 8 analogowych i
32 cyfrowych przebiegéw, z prébkowaniem 32 razy / okres w ciagu 33 cykli.
Logika programowalna, dla konfiguracji wyjs¢, polecen i alarmow systemowych.

Z punktu widzenia bezpieczenstwa operacyjnego, waznym elementem jest obecnos¢
akumulatora podtrzymujacego, dostarczajagcego energii wymaganej przy zaniku
zasilania pomocniczego do podtrzymania pracy urzadzenia i wyzwolenia cewki
wyfacznika odcinajacego.

Zabezpieczenia sg wyposazone w panel HMI sktadajacy sie z wyswietlacza LCD i
klawiatury. Dzieki temu moga by¢ obstugiwane pomiary systemowe, stany biezace,
liczniki, stany wejs¢ i wyjs¢, data i czas systemowy oraz rejestrator zdarzen.

Dzieki oprogramowaniu komunikacyjnemu SiCom istnieje mozliwo$¢ nastawiania,
konfiguracji i wizualizacji wszystkich parametréw systemu.



Inne elektroniczne
przekazniki dedykowane

Kazdego dnia coraz wiecej firm zleca opracowanie nowych rozwigzan w zakresie
swoich produktow wyspecjalizowanym zewnetrznym wykonawcom.

W praktyce zaawansowany technologicznie wydziat realizujacy ustuge staje sie niejako
wtasnym wydziatem firmy zlecajacej.

W obszarze Elektroniki Systemowej i Komunikacyjnej, FANOX $wiadczy swoim
klientom petne ustugi jako Partner Technologiczny.

Gdy potrzeba stosowania elektroniki staje sie szersza, bardziej zréznicowana i bardziej
kompleksowa w procesie przemystowym, zwtaszcza pomiedzy wytwoércami OEM, a
przy tym wymaga skupienia sie na kompetentnym spojrzeniu na problem, FANOX
stanowi dla swoich partneréw wartosciowe Zrodto wiedzy oraz do$wiadczenia w:

° InZynierii systeméw (hardware, software i komunikacja)

¢ Zdolnosci dostosowania do réznych protokotéw (RTUs)

» Dostosowania do miedzynarodowych norm

* Projektowaniu systemédw dostosowanych do indywidualnych wymagan klientow
° Projektowaniu i produkdji prototypéw

° Testach

* Dostarczaniu kompletnych wyrobéw (brand labelling)

* Petnej poufnosci wspdtpracy

W podanych obszarach o zréznicowanych problemach zostaty juz m.in. wdrozone
takie produkty jak:

» Cyfrowy regulator dla cewek wentylatoréw: obejmuje zarzadzanie zuzyciem energii
i alarmami, wbudowany w centralny system sterujacy hoteli lub duzych budynkéw
biurowych poprzez wykorzystanie protokotu komunikacyjnego MODBUS

 Urzadzenia sterujace dla podstacji transformatorowych ustalajace poziomy predkosci
komunikacji oraz odpornosci na zewnetrzne zaktécenia poza zakresem sterownikéw
przemystowych PLC.

° Elektroniczny limiter obcigzenia silnikdéw dzwignicowych, wykorzystywany przez
znaczacych producentdéw dzwignic suwnicowych i wind platformowych.

o Alarm dla przemystu dZzwigowego, dostosowany do nowych norm dotyczacych
dostepnosci w budynkach dla oséb z wadami wzroku.



Zabezpieczenia silnikéw

Funkcje zabezpieczeniowe

I> Przeciazenie
A Asymetria lub zanik fazy
Funkcje zabezpieczeniowe
Wykonania
Zakres nastaw Iy (A)
Silnik 400 V KM
50/60 Hz kw
Nr kat. w odniesieniu do 230 Vac jedna faza
napiecia zasilania 115 Vac jedna faza
(+15% -10%) ac: 50/60 Hz 24 Vac, dc  jedna faza

Dla pradu I\ silnika ponizej minimalnej nastawy Iy
Dla pradu I\ silnika powyzej maksymalnej nastawy Iy

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny (opcja)

Charakterystyka

Pamigc cieplna / funkcja przeciazeniowa
Maksymalne nominalne napiecie silnika
Klasy zadziatania (IEC 947-4-1)
Zabezpieczenie asymetrii faz

Tryb RESETu

Sygnalizacja LED

Zestyki wyjsciowe

Moc przetaczana

Zaciski: max. przekréj / moment dociskowy
Pobér mocy

Stopien ochrony / masa / sposéb montazu
Temperatura sktadowania

Temperatura pracy / wysokos¢

Normy, certyfikaty

Wymiary, instalacja, nastawy i krzywe znajduja
sie na stronie 30 i nastepnych.

Podstawowe zabezpieczenie silnika

Dla matej i s$redniej mocy silnikow uzytych w
roznych  aplikacjach  jako ~ kompresory,
wentylatory, pompy niezatapialne, przektadnie
pasowe, obrabiarki i inne ogdlne zastosowania,
w ktérych wymagana jest niezawodna i doktadna
ochrona silnika przy wszystkich typach rozruchu.

Wybor trzech klas nastaw pozwala na pokrycie
wszystkich typdw rozruchu i pracy silnika.

C

A

c9 c21 c4as
3-93 9-21,6 20 - 45,2
2-55 7,5-12 15-30
15-4 5,5 =9 11-22
11203 11223 11243
11202 11222 11242
11200 11220 11240

Przepleé¢ (n) razy przewody przez odpowiednie otwory w zabezpieczeniu I = n x
I\ Stosowac 3 przekfadniki pradowe .../5A i zabezpieczenie C9
OoDC

Tak /od 1,1 x Iy

1000 Vac

10-20-30

Powyzej 40%. Czas zadziatania < 3s

Reczny i zdalny

3 LEDy: ON + I> + A

1 przekaznik z zestykami 1 NO + 1 NC

li: 5A; AC1T5 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
C9: 6,5VA (230Vac); 3VA (115Vac)/ €21 - C45: 2,5 VA
IP20/ 0,3 kg / szyna DIN

-30°C +70°C

-15° +60°C / 1000m ; -15° +50°C / 3000m

IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2

c € c Us LISTED
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Zewnetrzny modut sygnalizacyjny

Dzieki zastosowaniu tego opcjonalnego wyposa-
zenia, aktualny stan przekaznika oraz mozliwos¢
resetu dostepne sa z zewnetrznego panelu
sterowniczego.

Prosty w instalacji (standard przycisku ¢22 mm).
Nadaje sie zwifaszcza do sterowni silnikowych i
paneli sterowniczych.

OoDC

Przekaznik C z zewnetrznym modutem sygnalizacyjnym

Nr kat. Typ przek.
12530 C

Wykonanie
oDC

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny zamontowany
na panelu lub pulpicie sterowniczym jest
potaczony z przekaznikiem przewodem tasmo-
wym (standardowo 2 m).

Odpowiednie diody LED wskazujg przyczyne
zadziatania przekaznika.

Modut zawiera przycisk resetu.
Masa: 0,05 kg.
Stopien ochrony: IP50



Funkcje zabezpieczeniowe

I> Przeciazenie

A Asymetria lub zanik fazy
%‘: Przekroczenie temperatury
% Kolejnosc faz

Funkcje zabezpieczeniowe

Wykonania
Zakres nastaw Iz (A)
Silnik 400 V KM
50/60 Hz kW
Nr kat. w odniesieniu do 230 Vac jedna faza
napiecia zasilania 115 Vac jedna faza
(+15% -10%) ac: 50/60 Hz 24 Vac, dc jedna faza

Dla pradu Ay silnika ponizej minimalnej nastawy Ig
Dla pradu fy silnika powyzej maksymalnej nastawy Ig
Zewnetrzny modut sygnalizacyjny (opcja)

Charakterystyka
Pamiec cieplna / funkcja przeciazeniowa
Maksymalne nominalne napiecie silnika
Klasy zadziatania (IEC 947-4-1)
Zabezpieczenie ztej kolejnosci faz
Zabezpieczenie asymetrii faz
PTC min/max rezyst. w st. zimn.- rezyst. zadziat./ resetu
Tryb RESETu
Sygnalizacja LED
Zestyki wyjsciowe
Moc przetaczana
Zaciski: max. przekroj / moment dociskowy
Pobor mocy
Stopiert ochrony / masa / sposéb montazu
Temperatura sktadowania
Temperatura pracy / wysokos¢
Normy, certyfikaty

Wymiary, instalacja, nastawy i krzywe znajduja
sie na stronie 30 i nastepnych.

e Dla 3-fazowych silnikéw 1 do 630 A i powyzej. Wewnetrzne przektadniki pradowe
e Precyzyjna pamiec stanu cieplnego silnika, odwzorowujaca model cieplny
e Natychmiastowa detekcja zaniku fazy (3s), nawet przy matym obciazeniu

e Wizualizacja przyczyny zadziatania

Zintegrowane zabezpieczenie silnika

Dla silnikéw dowolnej mocy (1 do 630 A i powyzej),
uzytych w réznych aplikacjach jako pompy
niezatapialne, kompresory, wiréwki, wentylatory,
windy, dZwigi, chtodnie przmystowe i inne ogdlne
zastosowania, w ktérych wymagana jest petna
ochrona silnika razem z kontrolg przekroczenia
temperatury (poprzez czujnik PTC) i niewtasciwa
kolejnoscia faz.

Wybér siedmiu klas zadziatania pozwala na
pokrycie wszelkich typéw rozruchu i pracy silnika.

GL

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny

Dzieki zastosowaniu tego opcjonalnego wyposa-
zenia, aktualny stan przekaznika oraz mozliwosc¢
resetu dostepne s3 z zewnetrznego panelu
sterowniczego.

Prosty w instalacji (standard przycisku ¢22 mm).
Nadaje sie zwtaszcza do sterowni silnikowych i
paneli sterowniczych.

ODGL

r A 7 ®
GL 16 GL 40 GL 90
4-16,7 15-40,5 40 - 91
3-10 10 - 25 30 - 60
22-75 7,5-185 22 - 45
11303 11323 11343
11302 11322 11342
11300 11320 11340

Przeples¢ (n) razy przewody przez odpowiednie otwory w zabezpieczeniu Iy =nx
I Stosowac 3 przekfadniki pradowe .../5A i zabezpieczenie GL16

ODGL

Tak /od 1,1 x Iy

1000 Vac

5-10-15-20-25-30-35

ON ® OFF Aktywne podczas rozruchu silnika
Powyzej 40%. Czas zadziatania < 3s

25Q / 15009 - 36002 / 18002

Reczny i zdalny

4 LEDY: ON + P> + A @9+ 12+

1 przekaznik z zestykami 1NO + 1 NC

lin: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
2,5 VA (115-230 Vac) - 1,5 W (24 Vdc)

IP20/ 0,5 kg / szyna DIN

-30°C +70°C

-15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m
IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2
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Przekaznik GL z zewnetrznym modutem sygnalizacyjnym

.

1 _
\Y s

Wykonanie
ODGL

Nr kat. Typ przek.
12535 GL

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny zamontowany
na panelu lub pulpicie sterowniczym jest pota-
czony z przekaznikiem przewodem tasmowym
(standardowo 2 m).

Odpowiednie diody LED wskazujg przyczyne
zadziatania przekaznika.

Modut zawiera przycisk resetu.
Masa: 0,05 kg.
Stopien ochrony: IP50



Zabezpieczenia silnikbw pomp

(nie wymagajace czujnikéw poziomu)

Funkcje zabezpieczeniowe

I> Przeciazenie

I< Podpradowe

cos ¢ Niedociazenie

A Asymetria lub zanik fazy
Y Kolejnosc faz

U> Przekroczenie max napiecia

Funkcje zabezpieczeniowe

Wykonania
Zakres nastaw Iy (A)
Silnik 400 V KM
50/60 Hz kw
230 Vac jedna faza
Nr kat. w odniesieniu do 115 Vac jedna faza
napiecia zasilania 24 Vac, dc  jedna faza
(+15% -10%) ac: 50/60 Hz  400/440 Vac  3-fazy (silnik)
230 Vac 3-fazy (silnik)

Dla pradu Iy silnika ponizej minimalnej nastawy Iy
Dla pradu Iy silnika powyzej maksymalnej nastawy I

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny (opcja)

Charakterystyka
Pamiec cieplna / funkcja przeciazeniowa
Maksymalne nominalne napiecie silnika
Klasa zadziatania (IEC 947-4-1)
Zabezpieczenie kolejnosci faz
Zabezpieczenia asymetrii faz
Zabezpieczenie podpradowe / zwtoka zadziatania
Zabezp. niedocigzeniowe przez cos ¢ / zwtoka zadziat.
Min/max rezyst. PTC(zimny) -rezyst. zadziatania/resetu
Zabezpieczenie nadnapieciowe
Sposdb resetu
Sygnalizacyjne diody LED
Zestyki wyjsciowe
Parametry zestykow wyjsciowych
Zaciski: max przekroj / moment dociskowy
Pobér mocy
Stopien ochrony / masa / sposéb montazu
Temperatura sktadowania
Temperatura pracy / wysoko$¢
Normy, certyfikaty

Wymiary, instalacja, nastawy i krzywe znajduja
sie na stronie 30 i nastepnych.

FANOX

Zabezpieczenie pomp jednofazowych

Niedociazeniowe zabezpieczenie podpradowe
Przeznaczone dla pomp 1-fazowych. Monitorowa-
nie niedocigzenia pozwala unikna¢ problemow
wywotanych przez suchobieg, kawitacje itp.

Wielkg zaletg przekazkéw PS jest to, ze bez potrzeby
stosowania czujnikéw poziomu, kontrolujg obcigzenie
silnika nie dopuszczajac do pracy w warunkach
suchobiegu.

PS

r Ik U
PS 11
3-11
0,5-2
0,37-1,5
12161 (autozasilanie)
12162 (autozasilanie)

Tak /od 1,1 x Iy
230 Vac
10

0d0,4do09xI;/5s

Napiecie nominalne + 15%

Zdalny i automatyczny (co 5 minut)
3LEDYy:ON+ P I< + U>

1 przekaznik z zestykiem 1 NO

Iy 5A; ACT5 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
7 VA (230 Vac) - 4 VA (115 Vac)

IP20/ 0,5 kg / szyna DIN

-30°C +70°C

-15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m
IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2

€3
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Zabezpieczenie pomp tréjfazowych

Niedociazeniowe zabezpieczenie podpradowe
Przeznaczone dla pomp i innego typu urzadzen, gdzie
czynnikiem krytycznym jest niedociazenie (suchobieg)
silnika, takich jak pompy gtebinowe, niezatapialne,
urzadzenia z pasowym przekazaniem napedu, itp.
Zawsze kiedy silnik pracuje bez obciazenia (bieg
jatowy) przekaznik zadziata przy wykryciu spadku
wartosci pradu.

Wielka zaletg przekazkéw P jest to, ze bez potrzeby
stosowania czujnikéw poziomu, kontroluja obciazenie
silnika.

Fr Ik A ©®

P 19 P 44 P 90
7-19,6 19 -44,2 40-90,4
4-10 12,5-27,5 27,5 -55
3=7,9 9,2-20 20-40
11403 11423 11443
11402 11422 11442
11400 11420 11440

Przeples¢ (n) razy przewody przez odpowiednie otwory w zabezpieczeniu
Iy = n x I Stosowac 3 przektadniki pradowe .../5A i zabezpieczenie P19
ODP

Tak /od 1,1 x Iy

1000 Vac

5-10-15

Tak

Powyzej 40%. Czas zadziatania < 3s

0d 0,5 do 0,9 x I . Dziatanie od 0,3 x I/ 3 s

Reczny, zdalny i automatyczny (co 15 minut)

4 LEDy: ON +]> +[< +A (%

1 przekaznik z zestykami 1 NO + 1 NC

lp: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
2,5 VA

IP20 / 0,5 kg / szyna DIN

-30°C +70°C

-15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m
IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2

c € cus USTED



¢ Nie wymagajq czujnikéw poziomu do wykrycia suchobiegu.

¢ Dla 3-fazowych silnikéw (P, PF) od 1 do 630 A i powyzej. Wewnetrzne przektadniki.
¢ Dla 1-fazowych silnikow (PS) od 3 do 11 A.
¢ Precyzyjne odwzorowanie modelu cieplnego silnika (nagrzewanie i studzenie).
e Wizualizacja przyczyny zadziatania

Zabezpieczenie pomp tréjfazowych

Niedociazeniowe zabezpieczenie przez cos ¢
Przeznaczone dla pomp i innego typu urzadzen, gdzie
czynnikiem krytycznym jest niedociazenie (suchobieg)
silnika, takich jak pompy gtebinowe, niezatapialne,
urzadzenia z pasowym przekazaniem napedu, itp.
Zawsze kiedy silnik pracuje bez obciazenia (bieg
jatowy) przekaznik zadziata przy wykryciu zmiany
wartosci cos. Wielka zaletg przekazkdw PF jest to,
Ze bez potrzeby stosowania czujnikéw poziomu,
kontroluja obciazenie silnika.

PF

> cosp A @

PF 16 PF 47
4-16,6 16 - 47,5
2-10 10 - 30
15-75 7,5-22
11374 11384
11373 11383

Przeples¢ (n) razy przewody przez odpowiednie otwory w zabezpieczeniu
I = nx I\ Stosowac 3 przektadniki pradowe .../5A i zabezpieczenie PF16
ODPF

Tak /od 1,1 x Iy

400 Vac

10-20-30

Tak

Powyzej 40%. Czas zadziatania < 3s

cosg nastawy od 0,15 do 1,0 / nastawy od 5 do 45s

Reczny, zdalny i automatyczny (co 15 minut)

4 LEDy: ON + I> + cosqp+ A €9

1 przekaznik z zestykami 1 NO + 1 NC

Iy 5A; ACT5 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
1,5W - 12 VA (230 Vac) - 20 VA (400 Vac)
IP20/ 0,5 kg / szyna DIN

-30°C +70°C

-15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m
IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2

C€

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny

Dzieki zastosowaniu tego opcjonalnego wyposa-
zenia, aktualny stan przekaznika oraz mozliwos¢
resetu dostepne sa z zewnetrznego panelu
sterowniczego.

Prosty w instalacji (standard przycisku $22 mm).

Nadaje sie zwiaszcza do sterowni silnikowych i
paneli sterowniczych.

oD

Przekaznik PF z zewnetrznym modutem sygnalizacyjnym

Wykonania Nr kat. Typ przek.
ODP 12540 P
ODPF 12555 PF

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny zamontowany
na panelu lub pulpicie sterowniczym jest
potaczony z przekaznikiem przewodem tasmo-
wym (standardowo 2 m).

Odpowiednie diody LED wskazujg przyczyne
zadziatania przekaznika.

Modut zawiera przycisk resetu.
Masa: 0,05 kg.
Stopien ochrony: IP50
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Przekazniki do zabezpie-
czen silnikow EEx

Funkcje zabezpieczeniowe

I> Przeciazenie
A Asymetria lub zanik fazy
%’f Przekroczenie temperatury

ATEX
Funkcje zabezpieczeniowe
Wykonania
Zakres nastaw Iz (A)
Silnik 400 V KM
50/60 Hz kW
. 230 Vac jedna faza
Nr kat. w (l)dn|e_l<.|enl|u do 115 Vac jedna faza
napiecia zasilania FrRT

Dla pradu I silnika ponizej minimalnej nastawy Iy
Dla pradu I silnika powyzej maksymalnej nastawy Ig
Zewnetrzny modut sygnalizacyjny / Nr kat.

Charakterystyka
Pamiec cieplna / funkcja przeciazeniowa
Maksymalne nominalne napiecie silnika
Do wyboru 15 krzywych zadziatania
Zabezpieczenia asymetrii faz
Min/max rezyst. PTC(zimny) -rezyst. zadziatania
Sposdb resetu
Sygnalizacyjne diody LED
Jednofazowe zasilanie pomocnicze
* Napiecie Us
e Czestotliwos¢
® Pobor mocy
® Bezpiecznik
Zestyki wyjsciowe
o Zdolnos¢ faczeniowa w warunkach szczegélnych
o Wtrzymatos¢ zwarciowa
Zaciski: max przekréj / moment dociskowy
Stopien ochrony / masa / sposéb montazu
Temperatura sktadowania
Temperatura pracy
Normy, certyfikaty

C € nus LSTED

Wymiary, instalacja, nastawy i krzywe znajduja
sie na stronie 30 i nastepnych.

FANOX

e Certyfikaty dla uZytkowania w kategorii 3
dyrektywa ATEX 94/9/EC

e Dla 3-fazowych silnikow do 1000 Vac

o Zakresy pradowe od 1,5 do 630 A i powyzej

e Pamigc cieplna
e Wizualizacja przyczyny zadziatania

Zabezp. silnikow pracujacych w srodo-
wisku wybuchowym lub niebezpiecznym

W Unii Europejskiej od 30 czerwca 2003 wszystkie
urzadzenia zainstalowane w s$rodowiskach nie-
bezpiecznych i wybuchowych musza by¢ zgodne z
dyrektywa ATEX 94/9/EC.

Przekazniki G17 sg przeznaczone dla silnikow EEx o
pradach do 630A, pracujacych w obszarach
potencjalnych zagrozernn (np. przemyst petro-
chemiczny). Przekazniki instaluje sie poza obsza-
rem zagrozenia wybuchem.

G 17

5-17,7

3-10
2,2-7,5
10723
10722
10720

Przekaznik z zewnetrznym modutem
sygnalizacyjnym

Identyczne zalety i aplikacje jak G17 lecz posiada
zewnetrzny modut z diodami sygnalizujacymi
przyczyne zadziatania i przyciskiem RESET-u, co
umozliwa montaz w zewnetrznych panelach lub
sterowniach silnikowych.

Uwaga: Nie posiada diod LED na wiasnym front
panelu przekaznika. Przeznaczony wytacznie do
stosowania z modutem ODG.

BG

SRl Ty

A
BG 17
5-17,7
3-10
2,2-75
10733
10732
10730

Przeples¢ (n) razy fazowe przewody silnika przez odpowiednie otwory w zabezpieczeniu Iy = n X Iy
Stosowac 3 przektadniki pradowe .../5A i przeples¢ przewody fazowe dwukrotnie (n=2)

No

G 17 y BG 17
Tak /od 1,1 x Iy
1000 V
Czas zadziatania (st. zimny) przy 6 x Iy - 2 do 30s
Ponad 40%. Czas zadziatania < 3s
100 /1500 Q - 2750 Q
Reczny lub zdalny
4 LED: ON + po jednej dla kazdego zabezp.

115 - 230 Vac (+15% -6%) / 24 Vdc (£10%)
50/60 Hz (od 49 do 61,2 Hz)

2,5 VA (115 - 230 Vac) / 1,5 W (24 Vdc)

GL6 A

1 przekaznik z zestykami: 1 NO + 1 NZ

lin: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
1000 A

2,5 mm? No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
IP20/ 0,5 kg / szyna DIN

-30°C +70°C

-15°C +60°C

EN 5081-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,

EN 61000-4-4, EN 60529, EN 60947-5-1, UL 508
EN 60947-1, EN 60947-4-1, EN 60255-8, EN 954-1,
EN 60079-14, EN 60034-1, EN 50019
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ODG / 12505

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny ODG

Ten modut, standard przycisku @22 mm, monto-
wany jest zwykle na panelu lub pulpicie sterowni-
czym i potaczony jest z przekaznikiem przewo-dem
tasmowym (standard 2 m). Masa: 0,05 kg.

Certyfikat ATEX

Przekazniki G i BG posiadaja certyfikat ATEX dla
uzytkowania w kategorii 3:

CE &N ((3)G EEx e

Certyfikat PTB:

Przekazniki G i BG posiadaja certyfikat Physikalisch-
Technische Bundesanstalt-PTB dla ochrony
silnikéw EEx e (DIN EN 50019 / DIN VDE 0170 /DIN
VDE 0171 part 6) zgodnie z warunkami i
wymaganiami PTB. (PTB raport nr PTB Ex 3.43-
30004/00)

PIB Ex

3.43 - 30004/00



Zabezpieczenie generatora

Funkcje zabezpieczeniowe

P
A

Przeciazenie
Asymetria lub zanik fazy

Funkcje zabezpieczeniowe
Wykonania

Zakres nastaw Iz (A)

Zasilanie pomocnicze (+15% -10%)

Nr kat.

Dla Iy generatora powzej 10,3 A
Zewnetrzny modut sygnalizacyjny (opcja)

Charakterystyka

Pamiec cieplna / funkcja przeciazeniowa
Maksymalne napiecie nominalne generatora
Czas zadziatania t6 x i,

Zabezpieczenie przeciw asymetrii faz
Sposéb resetu

Sygnalizacyjne diody LED

Zestyki wyjsciowe

Moc taczeniowa

Zaciski: max przekréj / moment dociskowy
Pobor mocy

Stopier ochrony / masa / sposéb montazu
Temperatura sktadowania

Temperatura pracy / wysokos¢

Normy, certyfikaty

Wymiary, instalacja, nastawy i krzywe znajduja
sie na stronie 30 i nastepnych.

Zabezpieczenie generatora

PrzekaZznik szczegolnie nadajacy sie do zabezpieczen
generatoréw niskiego napiecia o pradzie do 2000A lub
wyzszym.

Model cieplny odwzorowuje charakterystyki nagrze-
wania i studzenia generatora

Znakomita ochrona dzieki mozliwosci wyboru jednej z
15 krzywych zadziatania co chroni generator przed
praca powyzej jego krzywej zniszczenia.

GEN

e Dla generatorow do 1000 Vac

e Pamigc cieplna

e Wizualizacja przyczyny zadziatania
e Krzywe szybkiego zadziatania

Zewnetrznym modut sygnalizacyjny

Dzieki zastosowaniu tego opcjonalnego wyposa-
zenia, mozna obserwowac stan przekaznika oraz
istnieje mozliwos¢ resetu z zewnetrznego panelu
sterowniczego.

tatwy w instalacji. Standard przycisku @22 mm.

oD

r A
GEN 10
4-103

24 Vdc
11350

Stosowac 3 przektadniki pragdowe CT.../5
ODGEN

Tak /od 1,1 x Iy

1000 Vac

15 nastawialnych krzywych od 0,2 do 3 's.
Powyzej 20%. Czas zadziatania < 3s

Reczny i zdalny

3 diody LED: ON + po jednej dla kazdego zabezp.
1 przekaznik z zestykami: 1 NO + 1 NZ

lin: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm’, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
1,5W

IP20 /0,5 kg / szyna DIN

-30°C +70 °C

-15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m
IEC 255, IEC 801, EN 50081-2

c € cus USTED
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Wykonania Nr kat. Typ
ODGEN 12545 GEN

Ten opcjonalny modut sygnalizyjny nadaje sie do
montazu w zewnetrznym panelu i jest dotaczany do
przekaznika przewodem tasmowym o dtugosci 2m.
Modut  zawiera  odpowiednie  diody LED
sygnalizujace przyczyne zadziatania oraz przycisk
RESETu.

Masa 0,05 kg.

Inne przekazniki dla generatoréw:

e H: przekaznik kontroli czestotliwosci
(patrz strona 23).

e U3P: 3-fazowy przekaznik napieciowy
(patrz strona 23).

e U3N: 3-fazowy przekaznik napieciowy
(patrz strona 23).



Softstarty |

Funkcje

-/~ tagodny rozruch
tagodne hamowanie
Zanik lub asymetria faz

Zabezpieczenie
temperaturowe

¥ Niewtasciwa kolejnos¢ faz

~
A
&

Funkcje

Typy
Napiecie nominal.  50/60 Hz
Prad maksymalny A

V+15%

Moc silnika KW
KM
Nr kat.
Charakterystyka

Napiecie sterujace (+15%)
Stopiert ochrony
Temperatura pracy
Normy i certyfikaty

Sygnalizacja
Zasilanie
Rampowanie
Przekaznik bypassujacy
Przegrzanie softstartu
Przegrzanie silnika (PTC)
Zanik fazy
Kolejnosc faz
Nastawy
Moment poczatkowy (% momentu nominal.)
Rampa rozruchu
Rampa hamowania

Wymiary patrz strona 35.

FANOX

o Niskie koszty obstugi.

e Brak udaréw cisnieniowych w uktadach
pompowych i kompresorowych. Redukcja
kawitagji.

* Mniejszy prad i wahania napiecia podczas startu.
Zmniejsza koszty uméw o dostawe energii.

e Optymalizacja rozmiaréw uktadéw mecha-
nicznych.

o Uproszczenie automatyki.

ES

sterowniki silnikow

o Dzieki kompaktowej formie znacznie uproszczony
montaz, nastawy, instalacja i obstuga.

e Redukcja momentu rozruchu i hamowania ogra-
nicza wystepowanie uszkodzen mechanicznych.

o Dzieki wbudowanemu przekaznikowi bypassujacemu
brak koniecznosci dodatkowego chtodzenia.

e Zastepuje konwencjonalne styczniki: 1 przy rozru-
chu bezposrednim i 3 przy uktadzie gwiazda-

tréjkat. L-A

7 - 7 = ST AT ®
ES400-3  ES 400-12 ES 400-25 ES 400-45
400 400 400
3 12 25 45
1.1 5,5 11 22
1,5 7,5 15 30
41803 41812 41825 41845

A1-A2 = 24-100 Vac,dc / A1-A3 = 110-480 Vac

IP20
-20°C +50°C
I[EC947-4-2 UL, CSA i znak CE
ES 400-3  ES 400-12 ES 400-25 ES 400-45
[ zielona . zielona POWER ON Zielona
x  z6tta ~r  z6Mta RAMPING z6tta
- z¢6ha - zofta BYPASS z6tta
ViN czerwona OVERHEAT migajaca czerw.
OVERHEAT czerwona
@ LOSS czerwona
¢ WRONG czerwona
0-85% 5-50% 0-70%
05-5s 0,5-10s 1-10s
05-5s 0,5-20s 1-30s
Moment u 2 13
Rozruch bezpsredni frigalaste
Moment bezwiadnos¢ Uc
110480V ~—0A3 _ﬂ- e )E;(
24110V =~ A2 / %A
A CRK L
t

PreckosC e guose

s Przebiegi przy rozruchu bezposrednim
mm Przebiegi przy soft-starcie

znamionowa
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A1-A2 = 24-400 Vac,dc

co
<o—
S o



Opis ogélny

Urzadzenia te stanowig najlepsza ochrone przed
przedwczesnym zuzyciem silnika i elementéw
mechanicznych.

Eliminowane sg gwattowne rozruchy i zatrzymania
wywotujgce uszkodzenia tozysk i przektadni
silnikowych.

Chronig przed czestymi uszkodzeniami i zmianami
pozycji przedmiotéw transportowanych na prze-
nosnikach.

Redukuja udary mechaniczne w silnikach, na
watach, przektadniach i pasach napedowych, zna-
czaco wydtuZajac Zywotnos¢ sterowanych urza-
dzen.

Pétprzewodnikowy uktad elektroniczny uruchamia
silnik bez uzywania stykéw eliminujac iskrzenie i
zjawisko erozji.

Po osiagnieciu nominalnego napiecia dla silnika
pétprzewodniki zostaja zdublowane przez styki
przekaznika. Dzieki tej technologii softstarty ES
posiadujag dtuzsza Zywotnos¢ niz styczniki.

tatwe w instalacji, moga by¢ sterowane zewne-
trznym sygnatem pochodzacym z innych uktadéw
automatyki.

Diagram potaczen

e Dla tréjfazowych silnikow indukcyjnych do 22 kW / 400 V.
e Whbudowany radiator i elektromechaniczny przekaznik bypassujacy.
e Zastepuje konwencjonalne styczniki: 1 przy rozruchu bezposrednim i 3 przy

uktadzie gwiazda-trojkat.

Nastawy potencjometrow
Napiecie
silnika
100% ? /®

®

\
Czas

(D Czas rozruchu: RAMP UP

(@ Czas hamowania: RAMP DOWN

@ Moment poczatkowy: INITIAL TORQUE
Napiecie przy rozpoczeciu rampy rozruchu.

Potencjometry (D@ i @

e Na wstepie ustawic potencjometry@ i@ na
maksimum

e Podtaczy¢ zasilanie i ustawi¢ potencjometr @ tak,
aby silnik wystartowat natychmiast po podaniu
zasilania.

e Ustawic czasy ramp rozruchu i hamowania na zadane
wartosci

ES 400-3, 12i 25

tagodny rozruch

tagodny rozruch / hamowanie

ES 400-45

Wejscie ] P1
czujnika Al

Bypass 21
Common 22

U/m1 VT2 W/T3

g

fig. 3

Alarm 11 S A2 St A2

U/m VT2 W/T3

jog

fig. 4
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Tryby pracy
a) Zmiana rozruchu bezposredniego na softstart:

1) Przetnij kable obwodu silnika i wstaw softstart
ES.

2) Podtacz wejscia sterujgce do dwéch linii
zasilajacych i ustaw potencjometry zgodnie z
zadanymi wartosciami.

3) Podtacz ponownie obwody zasilania silnika.

Zataczenie stycznika C1 spowoduje rozpoczecie
tagodnego rozruchu silnika. Roztaczenie C1
spowoduje natychmiastowe zatrzymanie silnika.
Ponowny rozruch moze by¢ dokonany po uplywie
0,5 sek. (rys. 1i4)

b) tagodny rozruch i hamowanie (rys. 2 i 3)

Gdy S1 zostaje zamkniety (patrz Diagram podtaczen)
realizowany jest tagodny rozruch zgodnie z
nastawami potencjometréw: czasu rozruchu i
momentu poczatkowego.

Po rozwarciu S1 realizowane jest tagodne hamo-
wanie z czasem ustawionym potencjometrem.

Zastosowania
dla silnikéw tréjfazowych w aplikacjach takich jak:
e Pompy
e Agregaty chtodnicze
e Systemy transportowe
- przenosniki tasmowe
- urzgdzenia windowe
- dZwigi i dZwignice
- napedy taricuchowe
* Wiréwki
¢ Wentylatory wyciggowe i nadmuchowe
e Napedy drzwi i bram
e Betoniarki
e Urzadzenia do paletowania



e Zabezpieczenie transformatora. Kolejnos¢ faz,
nadpradowe bezzwtocz. nadpradowe ziemnozw.
i przekroczenie temperatury (zewnetrzny czujnik).

e Zasilanie autonomiczne i ze Zrédta pomocniczego.
e Program komunikacyjny z komputerem PC: Sicom

Autonomiczny system
zabezpieczen SIA

Zastosowania

Zabezpieczenie SIA jest specjalnie zaproje-
ktowane do ochrony pola transformatora,
wspotpracujace z urzadzeniami wytaczajacymi.

Stosowane dla pola transformatora posiadajacego
linie wejsciowa SN, transformator (o mocy np.
500kVA lub TMVA) zasilajacy kilka linii odptywo-

Zabezpieczenia

Pole transformatora powinno posiada¢ dwa rodzaje
zabezpieczen:

® Wytacznik:  pole posiada wytacznik SN o
ograniczonej zdolnosci wytaczania. Pozwala to na
eliminacje duzej liczby niekorzystnych zjawisk,
szczegolnie zwiazanych z przewodem neutralnym.

wych NN. Wytacznik musi zawsze by¢ zamykany recznie.

e Bezpiecznik:  gdy prad uptywu jest zbyt duZy
wyfacznik nie posiada wystarczajacej zdolnos¢
wytaczajacej, przerzucajac to zadanie na
bezpieczniki. Zabezpieczenie jest blokowane gdy
prad uptywu jest wiekszy niz 300A.

Zasilanie
Funkcja Opis llos¢ Oprécz funkcji zabezpieczenia strony wtérnej inng
Nadmiarowa charaktrystyka zalezna z blokada ; istotna ce,chg pola transformatora jest eliminacja
51P nadpradowa (300 A lub 20 zadziatar) !<omecznosq jego obstugi. §posobgm osiagniecia tego
50N Nadbrad b ’ . ) : jest samozasilanie z obwoddw pomiarowych. Eleminuje
adpradowa bezzwioczna ziemnozwarclowa sie zatem potrzebe stosowania akumulatorow,

49 Model cieplny (wytaczenie zewnetrzne) 1 zasilaczy itp.
Pomiary Prad fazowy i zerowy (modut / argument: pierwotny / wtérny) Dopuszczalne sg réwiez dwa inne sposoby zasilania:

¢ Napiecie pomocnicze 230 Vac.

Wejscia i wyijscia llos¢ Zasilanie ePoprzez port komunikacyjny RS232  z
Zewnetrzny zestyk wejsciowy 1 Zewnetrzne zasilanie: 230 Vac. wykorzystaniem baterii 9V. Pozwala to na zasilanie

i ustawianie SIA bez zataczonego toru pomiarowego

Zestyk wyjsciowy ¢ :
oraz w innych sytuacjach.

1
Typ T-2, przektadnik toroidalny C.T. (podwojny) 3
Komunikacja i HMI
Front: RS232

Autozasilanie z przektadnikéw pradowych /5A
Zasilanie przez port komunikacyjny RS232
Sterowanie i rejestracja

: : ) L . Nastawy
Rejestracja zdarzen w pamieci ulotnej

ModBus RTU-19200 , ,
Nastawy jednostki SIA sg przechowywane w

HMI: LCD 20 x 2 i 7 klawiszy 1 Rejestracja zdarzen w pamieci nieulotnej : o= . . AR

o o . wymiennej nieulotnej karcie pamieci wielokrotnego
Sygnalizacja LED zadziatania 3 Wymiary (mm) zapisu. Umozliwia to szybka wymiane uszkodzonej
Dwustanowe wskazniki zadziatania 3  Obudowa: 202 x 160 x 60 Front: 218 x 176 jednostki bez potrzeby ponownego ustawienia

poprzez HMI lub oprogramowanie komunikacyjne

Diagram podtaczen Slcom.

bezpiecznik
} zadziatanie
wylacznik A
{ zasilanie >
cT i
{ pomiar_ | zasilanie
SIA [ komunikacja
lokalna 4555%’/

transformator

—
v

T
gé‘ ,%A ______________________ gé‘




Zespot zabezpie-
czenia linii SIL

e Zabezpieczenie

Ziemnozwarciowe.

e Whbudowane akumulatory podtrzymujace umozliwiajace prace
przy zaniku zasilania pomocniczego.

e Powiadamianie obstugi poprzez komunikaty SMS.
e Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe i/lub analogowe oraz

linii. Kolejnos¢ faz i bezzwtoczne

uniwersalne wyjscia programowalne.

Zastosowania

SIL jest specjalnie zaprojektowany dla ochrony linii
sredniego napiecia w nastepujacych aplikacjach:

e Rozdzielnia trasformatorowa i sie¢ z bezposrednio
uziemionym punktem zerowym.

e Sie¢ z izolowanym punktem zerowym.

e Sie¢ uziemiona niezintegr. z systemem SCADA

e Siec izolowana niezintegr. z systemem SCADA

e Sie¢ uziemiona zintegrowana z systemem SCADA

e Siec izolowana zintegrowana z systemem SCADA

SIL

AR AR |

Funkcja Opis llos¢

51P /51N Zabezpieczenie nadpradowe zalezne od zwar¢ miedzyfaz. i doziemnych 1/1
50P / 50N Zabezpieczenie bezzwtoczne od zwar¢ miedzyfazowych i doziemnych 2/2

46 Zabezpieczenie kolejnosci faz i asymetrii pradowej 1

52 Monitoring i diagnostyka wytacznika 1
50BF LRW 1
67P / 67N / 67NA Zabezpieczenie nadpradowe kierunkowe fazowe, neutralne lub izolowane opcja

49 / 49PTC Model cieplny na bazie pomiaru pradu lub poprzez czujnik temperatury opcja
27P / 59P Zabezpieczenie nadnapieciowe i podnapigciowe opcja

25 Kontrola synchronizmu opdja
32/40 Zabezpieczenie mocowe kierunkowe i od utraty obciazenia opdja

79 SPZ opdja
810/81U Zabezpieczenie nad- i podczestotliwosciowe opcja
Sterowanie i rejestracja Komunikacja i HMI

Programowalna logika i polecenia e  Front: RS232 (lokalny) ModBus
Rejestracja zdarzen e Tyt RS485 (zdalny) opdja
Alarmy 32 Tyt GSM-SMS (zdalny) opcja
Rejestracja przebiegu 2*33 okresy  HMI: LCD, 20x2 i 6 przyciskow 1
Pomiary Diagram podtaczen

Prad fazowe i neutralny 3

Moc czynna i bierna . I somaRy KOMUNKACIA
Temperatura ° N\ Sus

Wejscia i wyjscia | e

e san OO M
Wyjécia cyfrowe 3 NA +2 NC @ enosent

PT100 (temperatura) . -wvscia

PTC . @rﬂg

Zasilanie 2o
Akumulator podtrzymujacy NiMH, AA Q 8 Vi
Zrédto mocy: e Q2w
Vac, 230 V . - Qv
Vdc (80-150) and (35-60) opcja BATERIA PODTRZYMUJACA

Wymiary (mm) “PODLACZENIA OPCJONALNE Dcpcu

Gabaryty: 79 x 223 x 250  Front: 79 x 272
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Funkcje zabezpieczeniowe

Funkcje zabezpieczeniowe SIL sg wiasciwe dla linii,
jeden stopien bezwtoczny dla pradéw fazowych i
ziemnozwarciowego i jeden pradowozalezny dla
pradéw fazowych i ziemnozwarciowego z
mozliwoscia wyboru krzywej zgodnie z normami
IEC.

SIL jest réwniez wyposazony w wejscie czujnika
PT100 dla pomiaru temperatury.

Komunikacja

SIL posiada wejscie komunikacyjne dla odczytu
statusu urzadzenia oraz zmiany parametrow
operacyjnych poprzez oprogramowanie Slcom.

Zaleznie od wykonania moze posiada¢ dodatkowy
port dla zdalnej komunikacji w protokole Modbus
RTU, specjalnie przeznaczonej dla integracji
urzadzania w systemie SCADA. Opcjonalnie moze
rowniez posiada¢ mozliwos¢ wysytania SMSéw na
wybrane numery telefonow przy braku potaczenia z
systemem SCADA.

Sterowanie i pomiary

Jednostka SIL jest wyposazona w uniwersalny
mechanizm konfiguracji wejs¢ i wyjs¢ zrealizowany w
logice programowalnej.

Posiada 5 indywidualnie konfigurowalnych wyjs¢: 3
NO i 2 NC.

Posiada 4 wejscia, ktére moga by¢ typu analo-
gowego lub cyfrowego. Wejscia te sg galwanicznie
izolowane od CPU, co eliminuje problemy EMC.

Umozliwia nastepujgce pomiary: prady fazowe i
ziemnozwarciowy, napiecia i moce (zaleznie od
modelu), temperatura i wejscia analogowe.

Zasilanie

Jednostka SIL posiada 8 akumulatorow 'AA'
dostarczajacych wystarczajacej mocy przy zaniku
zasilania pomocniczego. Oprécz zasilania samej
jednostki, energia ta jest rowniez wystarczajaca do
wyzwolenia wytacznika, obstugi wejs¢ pomoc-
niczych (zaleznie od modelu) oraz zewnetrznego
modemu przekazujacego wiadomosci SMS.



Przekazniki do sterowania i kontroli

Funkcje zabezpieczeniowe

A Zanik / asymetria fazy
% Kolejnosc faz
r Przekroczenie temperatury
i Zmiany temperatury
@ Zwarcie w obwodzie czujnika

Funkcje zabezpieczeniowe
Wykonania

Nominalne napiecie monitorowanej linii (+15%)

Napiecie zasilania (+15%)
Nr kat.

Charakterystyka
Czestotliwos¢ nominalna

Zakres nastaw

Histereza

Min/max rezyst. PTC(zimny) -rezyst. zadziatania/resetu

Czas reakdji

Sposob resetu

Sygnalizacyjne diody LED

Zestyki wyjsciowe

Moc taczeniowa

Zaciski: max przekroj / moment dociskowy
Poboér mocy

Stopien ochrony / masa

Temperatura sktadowania / pracy

Wymiary patrz strona 35.

FANOX

Kontrola faz

e Do ochrony urzadzen tréjfazowych

e Zastosowanie w klimatyzacji, dzwigach, win-
dach, wyciagach itp.

* Wykrywa zanik, asymetrig i nieprawidtowa ko-
lejnos¢ faz

A ©®
S2 sS4
3x230V 3 x400V
Autozasilanie (3-fazy)
12033 12034

50/60 Hz

Zanik fazy: dla obciazen rezystancyjnych zadziatanie przy zaniku fazy.

Dla silnikéw trojfazowych zadziatanie, przy napieciu regenerowanym przez silnik

mniejszym niz 60% napiecia nominalnego. Asymetria faz > 40%

<0,1s

Automatyczny

2 LEDy: ON + A (9

1 przekaznik z 1 zest. przet. NO - NC

lyp: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
7.5 VA (230 Vac) - 11 VA (400 Vac)

IP20 /0,12 kg

-30°C +70°C /-15°C +60°C

RST RTS RST RS RST

T

3~

e B 1 =

Zadziatanie 14 12 Normal 14 12
lub Us=0 J

11 11
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Kontrola faz i temperatury
e Do ochrony urzadzen trojfazowych

e Zastosowanie w ochronie silnikéw z wbudowa-
nymi czujnikami PTC (klimatyzacja, dZzwigi, windy,
wyciagi itp.)

e Wykrywa zanik, asymetrie i nieprawidtowg ko-
lejnos¢ faz

e Wykrywa zwarcie oraz przerwe w obwodzie
czujnika PTC

ST

Ay
ST2 ST4
3x230V 3 x 400 V
Autozasilanie (3-fazy)
12001 12012

50/60 Hz

Zanik fazy: dla obcigzer rezystancyjnych zadziatanie przy zaniku fazy.
Dla silnikéw tréjfazowych zadziatanie, przy napieciu regenerowanym przez silnik
mniejszym niz 60% napiecia nominalnego. Asymetria faz > 40%

100Q / 15009 - 2300Q
<0,1s

Automatyczny

3 LEDy: ON + A (% + q;r
1 przekaznik z 1 zest. przet. NO - NC

lyp: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
7.5 VA (230 Vac) - 11 VA (400 Vac)

IP20 /0,12 kg

-30°C +70°C /-15°C +60°C

PTC AN

U I Y
Przekaznik |_|—|_I—|_

Zadziatanie 14 12 Normal 14 12
lub Us=0

11 11



Kontrola faz i temperatury

e Do ochrony urzadzen tréjfazowych

e Zastosowanie w ochronie silnikéw z wbudowa-
nymi czujnikami PTC (klimatyzacja, dZzwigi, windy,
wyciagi itp.)

o Wykrywa zanik, asymetrie i nieprawidtowa ko-
lejnos¢ faz

e Wykrywa zwarcie oraz przerwe w obwodzie
czujnika PTC

e Dwa przekazniki wyjsciowe: jeden dla asymetrii,
zaniku i kolejnosci faz, drugi dla przegrzania

ST-D

A @
ST2-D ST4-D
3x230V 3 x 400 V
Autozasilanie (3 fazy)
12002 12013

50/60 Hz

Zanik fazy: dla obcigzer rezystancyjnych zadziatanie przy zaniku fazy.
Dla silnikéw tréjfazowych zadziatanie, przy napieciu regenerowanym przez silnik
mniejszym niz 60% napiecia nominalnego. Asymetria faz > 40%

100Q / 1500Q - 2300Q
<0,1s

Automatyczny

3 LEDy: ON + A (9 + -
2 przek. A @9 #2- )z zestykiem 1 NO

lp: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
7,5 VA (230 Vac) - 11 VA (400 Vac)

IP20 /0,13 kg

-30°C +70°C /-15°C +60°C

PTC AN

WMENSE Id e
AC?) | |

11-14

Przekazniki
£98 S Y I  I

ot
21-24

|Zadziatanie |

Normal %
(lub Us=0

e Autozasilanie z monitorowanej linii (S, ST i ST-D)

e Wizualizacja przyczyny zadziatania
e Montaz na szynie DIN

Kontrola temp. urzadzen dZzwigowych

e Kontroluje temperature otoczenia w sterowniach
dzwigéw (przekaznik + modut zewn. ODT2) lub
temperature wewnatrz skrzynki sterowniczej
(przekaznik + wewn. modut INT2)

e Zaprojektowane zgodnie z normg EN 81-1,
spetniajagc wymagania Dyrektywy Unii Europejskiej
dla urzadzen dzwigowych (95/16/CE)

¢ Dwa nastawialne progi temperaturowe

T

+ @ -
oDT2
Modut zewnetrzny

] ‘\‘.’,

+ INT2

Modut wewnetrzny

T2 ODT2 INT2

230 Vac (Aux) 24 Vac, dc -
12051 12052 12037

12036

50/60 Hz

Nastawa max temperatury od 40°C do 55°C
Nastawa min temperatury od -5°C do 5°C
2°C

Automatyczny

2 LEDy: ON + {

1 przekaznik z 1 zest. przet. NO - NC

Iy 5A; ACT5 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
5 VA (230 Vac) - 0,5 W (24 Vdc)

IP20/0,11 kg

-30°C +70°C / -15°C +60°C

Temperature
Tmax

Tmin

Zasilanie
promocn.

zestyki
11-14

zestyki
11-14

Zadziatanie 14 12

Normal 14 12
lub Us=0 i

11 11
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Termistorowa kontrola temperatury

e Kontroluje temperature z wykorzystaniem termisto-
row (czujniki PTC)

o Wykrywa zwarcie (< 25Q) i przerwe w obwodzie
czujnikow.

e Chroni silnik przed przegrzaniem wskutek nad-

miernej temperatury otoczenia, niewystarcza-
jacej wentylacji lub chtodzenia.

e Znajduje zastosowanie przy transformatorach i
innych urzadzeniach.

MT

230 Vac ( Aux.supply)
12039

50/60 Hz
Zaleznie od zainstalowanego czujnika PTC

25Q / 15009 - 36009Q. Reset1800Q

<0,1s

Automatyczny (30 s)

3LEDy: ON + % + &y

1 przekaznik z 1 NO + 1 NC

lyy: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
6 VA (230 Vac)

IP20 /0,12 kg

-30°C +70°C /-15°C +60°C

PTCQ /

% B
: 30s " 30s

EA @

Zadziatanie 97 95
lub Us=0

Normal 97 95

98 96 98 96



Przekazniki kontroli napiecia
| czestotliwosci

Funkcje zabezpieczeniowe

A Zanik fazy
¢9 Kolejnosc faz
U> Przekroczenie max. napiecia
U< Przekroczenie min. napiecia
I Przerwanie przewodu zerowego
Hz Odchylenia czestotliwosci

Funkcje zabezpieczeniowe
Wykonania
Czestotliwosc¢
Wartos¢ maksymalna V
Wartos¢ minimalna V
Nr kat.

Charakterystyki
Typ monitorowanej sieci
Napiecie pomocnicze +10%
Doktadnos¢
Zwtoka zadziatania
OpodZnienie resetu
Sposoéb resetu
Histereza
Sygnalizacyjne diody LED
Zestyki wyjsciowe
Moc taczeniowa
Zaciski: max przekréj / moment dociskowy
Pobdr mocy
Stopien ochrony / masa
Temperatura sktadowania / pracy

C€

Wymiary patrz strona 35.

FANOX

U1D-24D U1D-115 U1D-230

Jednofazowy przekaznik napieciowy

e Regulowany dolny i gorny prog zadziatania (2 po-
tencjometry).

e U1D: Regulowane opdznienie zadziatania.
Natychmiastowy reset. Chroni urzadzenia ele-
ktroniczne przed odchyleniami napiecia sieci.

e UTM: Regulowane opdznienie zadziatania. State

opdznienie resetu (5 minut). Zwtaszcza dla
jednofazowych urzadzen klimatyzacyjnych.

Uit M

U> U< U> U<
UIM-24D U1M-115 U1M-230
DC  50/60 Hz 50/60 Hz DC  50/60 Hz 50/60 Hz

23-28  105-135 215-275 23-28 105-135 215-275
19-25  90-120 160-230 19-25  90-120 160-230
12028 12026 12027 12080 12081 12082
Jednofazowa

Autozasilanie

U> +4% -1%; U< +1% -4%

0,1 do 6s (+20%) dla U> U<

U1D: Nie / U1M: 5 min.

Automatyczny

4% napigecia nominalnego

3LEDy: ON + U> + U<

1 przekaznik z 1 zest. przet. NO - NC

ly: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A

2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
3 VA (115 Vac) - 7 VA (230 Vac) - 0,7W (24 Vdc)
IP20/0,11 kg

-30°C +70 °C /-15°C +60°C
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Tréjfazowy przekaznik napieciowy

e Chroni tréjfazowe instalacje przed odchyleniami
napiecia miedzyfazowego, nieprawidtowa kolej-
noscia i zanikiem fazy.

e Regulowany dolny i gérny prég zadziatania (2 po-
tencjometry).

e Regulowane opdZnienie zadziatania.

e Typ U3S-420 dla sieci o napieciu nominalnym 400
i 440V.

U U< A ©®

U3S-230 U35-420
50/60 Hz 50/60 Hz
210-290 380-500
185-230 350-430
12071 12070
Tréjfazowa

Autozasilanie

U>+4% -1%; U<+1% -4%

0,1 do 65 (+20%) dla U> U<
Automatyczny

4% napigcia nominalnego

4LEDy:ON+ U> + U< + 9 A

1 przekaznik z 1 zest. przet. NO - NC

lyp: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
7.5 VA (230 Vac) - 11 VA (400 Vac)

IP20/ 0,12 kg

-30°C +70 °C /-15°C +60°C

)

Fro. Fol Fmo
LED's [ [8° B3 B 3 B 3 S ES
U< U> U> U< A )



Przekaznik napieciowy - sie¢ 3-przew.

e Chroni tréjfazowe instalacje przed odchyleniami
napiecia. Wykrywa nieprawidtowg kolejnos¢ faz.
Zwtaszcza do ochrony generatorow.

¢ Niezalezna regulacja dolnego i goérnego progu
zadziatania.
e Dwa niezalezne przekazniki wyjsciowe.

® Regulowane opdznienie zadziatania.

usp

Us U< A ®

U3P-230 U3P-400 U3P-440
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
230-260 400-460 440-500
200-230 340-400 380-440
12066 12065 12067
Tréjfazowa

Autozasilanie

U>+4% -1%; U<+1% -4%

0,1 do 3,7s (+20%) dla U> U<
Automatyczny

4% napiecia nominalnego

4LEDy:ON+ U> + (09 A + U< A

2 przekazniki z 1 NO

lyp: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
12 VA (230 Vac) - 20 VA (400 Vac)

IP20/ 0,35 kg

-30°C +70 °C /-15°C +60°C

it Vad
U> er7777777¥7j
U
Y S
U<H
RST
)
U> 1114
Przekazniki
U< 2124 |
D] ETNET
LED's  [OF “e- “e- 8- o=
U< U> U> U< (@)

e Autozasilanie z monitorowanej linii
e Wizualizacja przyczyny zadziatania
e Montaz na szynie DIN

Przekaznik napieciowy - sie¢ 4-przew.

e Chroni trojfazowe instalacje z przewodem
neutralnym przed odchyleniami napiecia.
Wykrywa nieprawidtowg kolejnos¢ faz. Zwtasz-
cza do ochrony generatoréw.

¢ Niezalezna regulacja dolnego i gérnego progu
zadziatania.

e Dwa niezalezne przekazniki wyjsciowe.

e Regulowane opdZnienie zadziatania.

e Kontrola ciggtosci przewodu neutralnego

U3 N

U < A I ®
U3N-230 U3N-400 U3N-440
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
230-260 400-460 440-500
200-230 340-400 380-440

12056 12055 12057

Tréjfazowa z przewodem neutralnym
Autozasilanie

U>+4% -1%; U<+1% -4%

0,1 to 3,7s (+20%) for U> U< TN
Automatyczny

4% napiecia nominalnego

4LEDy:ON+ U> + €9 A+ U< A %
2 przekazniki z 1 NO

lyp: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
12 VA (230 Vac) - 20 VA (400 Vac)

IP20 /0,35 kg

-30°C +70 °C /-15°C +60°C

.
\
H
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Przekaznik kontroli czestotliwosci

e Zastosowanie do kontroli czestotliwosci w syste-
mach jedno- i trojfazowych

¢ Do ochrony generatoréw, alternatoréw i zestawow
generatorow

* Niezalezne nastawy progowe min. i max

e Dwa niezalezne przekazniki wyjsciowe

Hz> Hz<

115 Vac 230 Vac
50/60 Hz wybor przez dip-switch
Hz> od +0,5 do +3,5 Hz. Krok co 0,5 Hz (+0,1%)
Hz< od -0,5 do -3,5 Hz. Krok co 0,5 Hz (+0,1%)
12100 12101

1-fazowa, 3-fazowa i 3-fazowa z przew. neutralnym
Autozasilanie z jednej fazy

+0,1%

Regulowana od 0,2 do 30 s + 5%
Automatyczny

< 0,5% czestotliwosci nominalnej

3 LEDy: ON + Hz> + Hz<

2 przekazniki, 1 na prég, z 1 zest. przet. NO - NC
lq: 5A; ACT5 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
3,7 VA (230 Vac)

IP20 /0,3 kg

-30°C +70°C / -15°C +60°C

Przekaznik Hz<

LED's

Hz< Hz> Hz> Hz<
Zadziatanie 12 14 22 24 Normal 12 14 22 24
lub Us=0 d J L L

Hzs 11 Hz< 2 Hz> 1T Hz< 2!



Przekazniki

Wykonania
Czutos¢
Opoznienie czasu zadziatania
Zasilania pomocnicze 50/60 Hz

Nr kat.

Charakterystyki
Toroidalny przektadnik Ferrantiego
Max. dtugos¢ potaczenia z przektadnikiem
Sposdb resetu

Sygnalizacyjne diody LED

Stan zestykdw wyjsciowych
Zestyki wyjsciowe

Moc taczniowa (obcigzenie rezystancyjne)
Max. przekréj przewodow

Max. pobér mocy

Wielko$¢ modutowa
Czestotliwosc

Stopien ochrony / masa
Temperatura sktadowania / pracy
Normy

Wymiary patrz strona 37.

FANOX

réznicowopradowe

Wielozakresowy przekaznik z wbudo-
wanym przektadnikiem toroidalnym

e Zakres od 0,025 do 25A

e Czas zadziatania od 0,02 do 5s

e Modutowa budowa, montaz na szynie DIN
e Pokrywa ochronna

Wielozakresowy przekaznik z wbudo-
wanym przektadnikiem toroidalnym

e Zakres od 0,025 do 25A
e Czas zadziatania od 0,02 do 5s

e Urzadzenie kompaktowe, nadajace sie do ste-
rowni silnikowych.

ELR-T

ELR-A
Nastawialne od 0,025A do 25A
Nastawialne od 0,02s do 5s

115 Vdc, ac
24-48 Vdc, ac 30-400 Vac
41017 41015

Whbudowany @28 mm

Automatyczny, reczny i zdalny (w trybie zdalnym
roztaczenie zasilania pomocn. w ciggu 1s)

2 diody LED: ON + Zadziatanie

Wybieralny: normalnie pobudzony lub nie

2 zestyki przetaczne: NO-NZ

5A - 250V

2,5 mm2

3 VA

6 modutéw x 17,5 mm = 105 mm

50/60 Hz

IP20/ 0,4 kg

-10°C +60°C

IEC 41-1, [EC 255, VDE 0664, EN 50081-1, EN 50082-2

Uziemienie
CE "ny
4.4

ELR-T60
Nastawialne od 0,025A do 25A
Nastawialne od 0,02s do 5s

ELR-T110

24-48 Vdc, ac 115 Vdc, ac  24-48 Vidc, ac 115 Vdc, ac
230-400 Vac 230-400 Vac
41107 41105 41102 41100

Whbudowany @60 mm i @110 mm
Automatyczny, reczny i zdalny (w trybie zdalnym
roztaczenie zasilania pomocn. w ciggu 1s)

2 diody LED: ON + Zadziatanie

Normalnie niepobudzony

1 zestyk przetaczny NO-NC

5A - 250V

2,5 mm?

3 VA

No

50/60 Hz

1P20 /0,4y 0,6 kg

-10°C +60°C

IEC 41-1, [EC 255, VDE 0664, EN 50081-1, EN 50082-2

Uziemienie
) NRST
LX)

\

:

Us

5-1 =380-415 Vca
5-3 = 220-240 Vca

Schemat podiaczen jak dia przekaznika 5.4 = 110127 Voa-cc

normalnie niepobudzonego (N). Dia trybu:

normalnie pobudzony (FS) nalezy po-

| |V dtaczyé Ba do zaciskéw 10-11. 54 = 48 Vea-co

5-3 = 24 Vca-cc

\;U é %

obciazenie

24

6

Us
3] 2T1]o Us

0-3 = 380-415 Vca
0-2 = 220-240 Vca
0-1=110-127 Vca-cc

0-2 = 48 Vca-cc
0-1=24 Vca-cc

| Qr“

obciazenie



Przekaznik z nast. progiem czutosci i
czasem opozn. zadziatania / wielozakr.

e Stosowany z przektadnikiem Ferrantiego CT-1
e Modutowa budowa, montaz na szynie DIN
e Plombowalna pokrywa ochronna

ELR-B ELR-3C

ELR-B
0,3Aor05A
0,02s0r0,5s

115 Vdc, ac
230-400 Vac
41010

ELR-3C
Nastawialne od 0,025A do 25A
Nastawialne od 0,02s do 5s
115 Vdc, ac
230-400 Vac

41000

24-48 Vdc, ac 24-48 Vdc, ac

41012 41005

W kombinacji z CT-1

20 m przy skretce

Automatyczny, reczny i zdalny (w trybie zdalnym
roztaczenie zasilania pomocn. w ciggu 1s)

2 diody LED: ON + Zadziatanie

Normalnie niepobudzony

1 zestyk przetaczny NO-NC

5A - 250V

2,5 mm?

3 VA

3 moduty x 17,5 mm = 52,5 mm

50/60 Hz

IP-20/0,2 kg

-10°C +60°C

IEC 41-1, [EC 255, VDE 0664, EN 50081-1, EN 50082-2

Uziemienie

Ba = cewka stycznika

Us
7-1=380-415 Vca
7-3 = 220-240 Vca
7-5 = 110-127 Vea-ce

7-3 = 48 Vca-cc
7-5 = 24 Vca-cc

obciazenie

e Elektroniczne przekazZniki z nastawa progu i czasu zadziatania.
e Reakcja zarowno na prady uptywowe przemienne jak i prady pulsujace

zawierajace sktadowa stafa.

e Praktycznie odporne na zaktécenia zewnetrzne.

Wielozakresowy. Szeroko$¢ 22,5mm

* Wysoki poziom odpornosci na zaktocenia

e Szerokos¢ 22,5mm. Oszczednos$¢ miejsca w
skrzynkach instalacyjnych.

® Montaz na szynie DIN

e Stosowany z przektadnikiem Ferrantiego CT-1

e Przeznaczony do sterowni silnikowych i innych
paneli elektrycznych

D 30

D30
Nastawialne od 0,03A do 30A
Nastawialne od 0,02s do 5s

120 Vac 230 Vac

41021 41020

W kombinacji z CT-1

20 m przy skretce

Automatyczny, reczny i zdalny (w trybie zdalnym
roztaczenie zasilania pomocn. w ciagu 1s)

2 LED's: ON + £ (Trip)

Wybieralny: normalnie pobudzony lub nie

1 zestyk przetaczny NO-NC

lin: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A

2,5 mm?

3 VA

Szerokos¢ 22,5 mm

50/60 Hz

IP-20 /0,2 kg

-10°C +60°C

EN 60947-2-B,EN 50263,EN61543 (A11), IEC60255-5, VDE 0664

Uziemienie

Ba = cewka stycznika

Schemat podiaczen jak dla przekaznika normalnie
niepobudzonego (N). Dia trybu: normalnie pobud-
zony (P) nalezy podiaczyé Ba do zaciskéw 12-14.

3

obciazenie
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Przektadniki toroidalne

e Stosowany z przekaZznikami ELR-B, ELR-3C oraz
D30.

o Czutos¢ zestawu przektadnika i przekaznika jest
ustawiana na przekazniku.

CT-1
’ "
-~
.:,’
Typ Srednica@ Nrkat. Masa (kg)
CT-1/35 35 mm 41025 0,2
CT-1/60 60 mm 41030 0,3
CT-1/80 80 mm 41035 0,5
CT-1/110 110 mm 41040 0,5
CT-1/160 160 mm 41045 1,4
CT-1/210 210 mm 41050 1,5

Zasada dziatania: Przektadnik toroidalny jest
instalowany pomiedzy Zrédtem zasilania a
obcigzeniem.

System dziata na zasadzie badania odchylenia
pradu. W poprawnym systemie, wektorowa
suma pradéw wynosi zero i przekaznik nie
zadziata.

W przypadku uszkodzenia izolacji, czes¢ pradu
przeptywa do ziemi. Wowczas wektorowa
suma pradéw  przeptywajacych  przez
przektadnik jest rézna od zera, a réznica ta

indukuje prad w obwodzie wtérnym
przektadnika i jest on wykrywany przez
przekaznik.

Jezeli poziom uptywu jest wiekszy niz

nastawiona czutos¢ przekaznika i gdy uptynie
czas opoOznienia zadziatania, przekaznik
zadziata i poprzez przerwe w zasilaniu cewki
stycznika przerywa zasilanie obcigzenia.

Wymiary przektadnika zalezne sg od $rednicy
przewodow aktywnych (bez przewodu uzie-
miajacego) przechodzacych przez przektadnik.



Multimetry
elektryczne

\' Napiecie

A Prad

Cosp Wspétczynnik mocy

W Moc czynna (P)

VAr Moc bierna (Q)

VA  Moc zespolona (S)

kWh Licznik energii czynnej

kVArh Licznik energii biernej

Hz Czestotliwos¢

°C Temperatura

Max Wartosci max.
Wykonania

Mierzone i wyswietlane wielkosci
Napiecie pomocnicze +10% 50/60 Hz
Nr kat.

Charakterystyki
Wejscia napieciowe
e Impedancja wejsciowa
e Dopuszczalne trwate przecigzenie
Wejscia pradowe
e Prad pierwotny I przektadnika CT
e Dopuszczalne trwate przecigzenie
Komunikacja RS485 ModBus
Wyjscie analogowe
Zaciski: max. przekréj przewodow
Stopien ochrony / masa
Temperatura sktadowania / pracy; wilgotnos¢
Normy

C€

Schemat podtfaczen
System 4-przewodowy.

W zastosowaniach 3 przewodowych (bez
przewodu zerowego), terminal N pozostawic¢
niepodtaczony.

e Pomiar i wyswietlanie (True RMS) do 30 parametrow
sieci 3-fazowej z- lub bez przewodu zerowego.
e tatwy dostep do wyboru odczytywanych wielkosci.

e Zredukowane wymiary 96x96mm. Montaz
zatablicowy.

e EMMG6-485 i EMM6-485-A z komunikacja ModBus,
Wykonanie ‘A’ z wyjsciem analogowym.

¢ Oblicza zapotrzebowanie na moc.

e batwy odczyt dzieki czterem 3-cyfrowym, 7-se-
gmentowym wys$wietlaczom LED.

® 3 membranowe przyciski.
e Automatyczne skalowanie jednostek.

e Przeznaczony do stosowania w polach pomia-
rowych, rozdzielnicach silnikéw i generatoréw.

e Zawiera licznik energii czynnej i biernej.

e batwy odczyt dzieki czterem 3-cyfrowym, 7-se-
gmentowym wys$wietlaczom LED.

® 3 membranowe przyciski.
e Automatyczne skalowanie jednostek.

e Przeznaczony do stosowania w polach pomia-
rowych, rozdzielnicach silnikéw i generatorow.

EMM 4
V A PF W VAr VA Hz °C Max
100-125/220-240/ 380-415 V
41200

EMM 6 / EMM 6-485 / EMM 6-485-A
V A PF W VAr VA kWh kVArh Hz Max
100-125/220-240/ 380-415 V
41205741210/ 41215

4 przewody. W zastosowaniach 3 przewodowych (bez przewodu zerowego), terminala N nie podtaczac.

1 MQ
+20%

1 MQ
+20%

0Od 0,02 to 5 A. Stosowac zawsze 3 przekfadniki CT.../5A. Pobér mocy przez multimetr < 5VA
Zakres 5 do 10.000A. Wartos¢ przektadni do zaprogramowania przez uzytkownika

+30%

Nie

Nie

2,5 mm?

IP52/0,5 kg

-25°C do 80°C /-10°C do 60°C; < 90%

IEC EN 50081-2, IEC EN 50082-1, IEC EN 61010-1

+30%

EMM 6: Nie / EMM 6-485: Tak / EMM 6-485-A: Tak
EMM 6: Nie / EMM 6-485: Nie / EMM 6-485-A: Tak
2,5 mm?

IP52/0,5 kg

-25°C do 80°C /-10°C do 60°C; < 90%

IEC EN 50081-2, IEC EN 50082-1, [EC EN 61010-1

E,\:m_fss Doktadnos¢
EMM4 EMM6-485A  Parametry Mierzone wielkosci Zakres % xcyfr

3 3 V_y Napiecie fazowe Vi Vion Visn 2Vin 20 - 290 Vrms +0,5 +1
. . V.. Nap. m-fazowe Viia Vi3 \ER AV 20-500 Vrms +0,5 +1
. e A Prad L Iy I3 I, 0,02 - 9990 Arms +0,5 +1
3 3 PF Wspdtcz. mocy cosj PF4 PFL» PF3 PR, 0,1a1 (+ind.,-poj.)  +1 =1
. . W Moc czynna Py P Pis 2P, 0,01 - 9990 kW +1 %1
. . VAr Moc bierna Qu Qu Qi3 2Q, 0,01 - 9990 kVAr +1 £1
. . VA Moc pozorna Si S Si3 S, 0,01 - 9990 kVA +1 1

3 kWh Liczn en. czynnej  =kWh 0-10°kWh Klasa 2

3 kVArh Licznik en. biernej  =kVArh 0 - 10° kVArh Klasa 2
3 3 Hz Czestotliwos¢ Fiq 40 - 500 Hz +0,5 %1
. °C Temperatura T Poprzez wbudowany sensor 0 -60°C +2°C
3 . Max. (chwilowa) 2P max  Wartodci co 1 sek.

. Srednia moc czynna 3P max  Srednia z max. wartosci z ostatnich 15 minut
3 Max. (chwilowa) L1 max 112 max 113 max Wartosci co 1 sek.
3 Prad Sredni 111 max 112 max 13 max Srednia z max. wartosci z ostatn. 15 minut
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Timery

Wykonanie

Pomocnicze napiecie zasilajace (+15 -10%)

Nr kat.

Charakterystyka
Zakres nastaw czasowych
Dokfadnos¢
Repeat accuracy
Liczba faz czasowych w jed
Zestyki wyjsciowe
Zdolnos¢ taczeniowa

nym programie

Zaciski: max przekrdj / moment dociskowy

Trwatos¢ mechaniczna / elel
Pobdr mocy

Stopien ochrony / masa
Temperatura sktadowania /
Normy

ktryczna

pracy

Przyktady realizowanych funkgji

U: zasilanie

R: przekaznik wyjsciowy

Stan poczatkowy przekaznika wyjsciowego:

1L zwolniony; 1H pobudzony.

Tryby pracy: €O niecykliczny; C1 cykliczny.
Zestyk pomocniczy: cu, cr, cl, ci, co.
Opodznione zataczenie U;SF
1L-CO-cu R o

T
Opobznione roztaczenie ~
TH-CO-cu Ums

o

T
Opéznione roztaczenie
Start poprzez zestyk o
sterujacy -
1H-CO-co [T

Wymiary: patrz strona 35

e Wielofunkcyjny cyfrowy przekaznik czasowy

¢ Mozliwos¢ zaprogramowania do 9 faz. Kazda faza moze
by¢ z zakresu od 0,1 sek. do 99 godzin

e Dzieki wbudowanej baterii istnieje moziwosc¢ progra-
mowania bez zasilania zewnetrznego. Roztadowanie
baterii nie powoduje utraty nastaw.

e Do sterowania i automatyzacji w przemysle

e Zestyk sterujacy o 5 programowalnych funkcjach

e 3 przyciski i 2 cyfrowy, 7 segmentowy wyswie-
tlacz LED z mozliwoscig przegladu nastaw poczas
normalnej pracy przekaznika

o rozmiar modutu 45 mm, szerko$¢ 35 mm, montaz na
szynie DIN EN 50022-35 rail mounting.

MTR-10

ttonae

L™
—
3
MTR-10
230 V 50/60 Hz, 24 Vdc, ac
12110

0d 0,1 sek. do 99 godzin

1% +£10 ms

0,5%

Max do 8 w trybie cyklicznym i do 9 w niecyklicznym
1 przekaznik z 2 stykami przetagcznymi

lyy: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
>20 x 10° zadziatar / >10° zadziatan

8 VA (230 Vac) - 1TW (24 Vdc)

IP 40 front / 0,15 kg

-30°C +70°C / -20°C +55°C

IEC 255

Impuls po czasie =
1L-CO-cu R —
STt
Impulsator niesymetry-
czny um
X 2T ™ s ™ ™
Praca cykliczna REIZN
1H-C1-cu |« C1ole C2>l« C3»|
4 fazy czasowe u
Praca cykliczna R;ﬁ
T1l T2 [T3[T4
TH-C1-cu le— c1—> Co—>l<C3
Opdznione zataczenie |
Faza przedtuzona przez
zestyk sterujacy R o
> Tl |
1L-Co-d <7T|+TI4>T2L
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Programowalne parametry

e Stan poczatkowy przekaznika wyjsciowego:
pobudzony (1H) lub zwolniony (1L)

e Tryby pracy: cykliczny (C1) lub niecykl. (CO).

e Liczba faz czasowych do zaprogramowania : do
8 w trybie cyklicznym i do 9 w niecyklicz-nym

e Zakresnastaw czasu: od 0,1 sek. do 99 godz.

e Zestyk sterujacy.

Napiecia pomocnicze
A1-A2: 230 Vac
A2-A3: 24 Vac, dc

Zestyk sterujacy. Aktywowany na dwa sposoby:

 Poprzez zwarcie zewnetrznych zestykéw M i S

¢ Poprzez podanie napiecia 5 do 35 Vac/dc pomiedzy
M(+) i R()

Mozna dokona¢ wyboru jednego z trybdw pracy:

Kazdy z diagraméw ukazuje efekt dziatania zestyku
sterujgcego dla dwoch réznych standw poczatkowych
przekaznika wyjsciowego: pobudzonego (1H) i niepo-
budzonego (1L)

cu Zestyk nieaktywny
Jego funkgje s zablokowane

Zestyk resetujacy

" Gdy aktywny -przekaznik

wyjsciowy jest zwolniony. g

Po jego deaktywacji @

przekaznik rozpoczyna iL

prace w/g nastawionej 1H,

funkdji Sl T
Zestyk wstrzymujacy

d  Biezaca faza jest wstrzymy- U
wana na czas jego uakty- ¢
whienia L

Zestyk inicjujacy e
" Rozpoczecie pracy
przekaznika nastepuje po
uaktywnieniu zestyku przy ¢
obecnosci napiecia L
zasilajacego 1H,

Opédzniony odpad

€0 Gdy niektywny - przekaznik
jest zwolniony, po jego
uaktywnieniu przekaznik
pobudza sie, po ponownej o
deaktywacji przekaznik 1L
odpada po nastawionym 1H
czasie T T

c




Akcesoria

Przektadniki pradowe Czujniki termistorowe
e Zakresy pradow pierwotnych do 2000 A e Do zastosowania z przekaznikami GL, G, BG, ST lub MT zabezpie-
e Przektadnia ../5A. czajacymi silnik przed nadmierna temperaturg uzwojen

o Mozliwo$¢ uszczelnienia zaciskéw, metaliczne uchwyty do zamo- * PTC (dodatni wspotczynnik temperaturowy)

cowania i zablokowania szyny (przewodu). e PTC120, do montazu wewnatrz uzwojen. Temp. progowa 120°C.
e PTCEX70, do montazu na korpusie silnika. Temp. progowa 70°C.

CcT PTC
- P
O ——
%
r_ ICE PTCEX 70 PTC 120
Pierwotny Wykonanie Nr kat. VA klasa 1 Wykonania PTC 120 PTCEX 70
.../ 5A Nr kat. 41700 41705
75 €120 41400 2,5 Temperatura zadziatania 120°C 70°C
100 €120 41404 2,5 Rezystancja zadziatania =1330 Q =1330 Q
o0 Cuze AAE s Montaz wewnatrz uzwojen na silniku
200 CT30 41412 5
250 CT30 41414 5
300 CT30 41416 5
400 CT30 41418 5
500 CT50 41422 5
600 CT50 41424 5
800 CT50 41426 10
1000 CT50 41428 15
Charakterystyka
Dopuszczalne trwate przeciazenie 1,21
Max. napiecie linii szyna/kabel 1000V 660V/ 1000V
Max. przekroj: szyna / @kabel (mm) CT 20 30x10/ @20
Max. przekroj: szyna / @kabel (mm) CT 30 40x10/ @30
Max. przekrdéj: szyna / ¢ kabel (mm) CT 50 50x17/ @37
mm CT20 CT30 CT50 3 mm
&)—» A 22 30 37 H
3 5 B 30 42 50 @ 3,7 mm
I C 10 10 17
‘ D o1 N
1] EE
i G 60 75 8
= H 32 40 40
=f™e2= | 58 58 58
o ) 32 45 50
K 12 17 17
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e Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe
e Zakres przeciazen ustawialny od 0,1 do 32A
e Liczne wyposazenie dodatkowe

Wytaczniki silnikowe

e Limiter pradowy M-SB (Iy=32A), zwieksza
wytrzymatos¢ zwarciowa do 50kA/400V. Montaz:
pod wytacznikem silnikowym lub oddzielnie

e Przeznaczone dla matych silnikéw, elektro-
narzedzi, systemow przenosnikowych, itp.

e Modutowy rozmiar 45 mm. Montaz na szynie DIN
(EN 50022-35).

e |zolacja i gtéwne funkcje wg. IEC 204-1.

¢ Wytgcznik podnapieciowy i dodatkowy.

e Ostony, zestyki dodatkowe, przycisk bezpie-
czenstwa i lampki sygnalizacyjne.

Akcesoria

el
& |
A “sroe q
<3
Charakterystyka codi Model R A Motor 3F, AC3 Opis / Wykonanie / Nr kat.
Znamionowe napiecie pracy Ue 690 V CRIYY OCCIO ango
od .. o Vi 6 kv kw - 400 v e Limiter pradowy M-SB 03990
ornos¢ na przepiecia imp. Vim, 4 - _ ) )
P -, preepie P P SE0lE M0,16 01-0,16 e Styki pomocnicze (*NO bezzwtoczny)
Czestotliwosc 40/60 Hz 35000 M-0,25 0,16 - 0,25 0,06 T i ) )
Mech. lub elektryczna ilos¢ zadziatari ~ 100.000 35001 M-0,4 0,25-0,4 0,09 Z‘;s’:"ék' P z:;‘;'(‘)'1 wewn. front
Wikss, @Esitot ex's iR 0 g 35002 M-0,63 0,4-0,63 0,12 NO+NC M-HS11 03900 M-EHST1 03908 FHSM11 03931
Moc strat (3 fazy) 2. 8W 35003 M-1 0,63 -1 0,25 NO  M-HS10 39011 M-SHS10 03906 FHSM10 03932
Czas zadziatania 7 ms 35004 M-1,6 1-1,6 0,55 2NC M-HS02 03903
Zaciski - max. przekréj przewodow 2 x 6 mm’ 35005 M-2,5 1,6-2,5 0,75 NC M-HS01 39031 M-SHS01 03907 FHSMO1 03933
Zaciski - max. moment dociskowy 1,2 Nm 35006 M-4 25-4 1,5 NO*+NC ' M-VHS11 03502
Stopllen O_Ch rony . 520 o 35007 M-6,3 4-63 2,2 Wyzwalacze bocznikowe i podnapieciowe (montaz wewnetrzny)
Zadziatanie czt. zwarciowego (A) 12 x 1 £20% 35008 M-10 6,3-10 4 , . 5 ;
V/Hz ocznikowe Podnapieciowe
- a e WHE 10=1E 75 24/50-60 M-AS-05 03923 M-UN-05 03913
Styki pomocnicze 35010 M-20 16 - 20 9 10/50
Znamionowe napiecie pracy 500 V 35011 M-25 20-25 12,5 120/60 =~ M-AS-15 | 03920 | M-UN-15 03910
Odpornos¢ na przepiecia impulsowe 4 kv 35012 M-32 25 - 39 15 220-240/ 50
v " . | A 240/ 60 M-AS-25 03921 M-UN-25 03911
ax. prad znamionowy |y, S50
Zakres pradowy AC-15:230/400 V 35/2A Mojey | WSS | G DU | GEHi
Zaciski - max. przekréj przewodéw 2 x 2,5 mm’ ciepz;g ;‘r’::r’;’nz';y?fztzs 500750 M-UN-55 03915
Zaciski - max. moment dociskowy 1 Nm —s0 i
= * e Ostony
gy Montaz natablicowy 1P41 M-GE 03950
s Montaz zatablicowy P41 M-FP 03940
Z"a"“°(’[‘:,:"(,1;‘(’,:6';“::;mﬁ%f;:;‘;j_;)wa" B et - Zestaw IP55 (M-GE and M-FP)  M-BS 03948
N ' B N Ostona IP54, 5 bieg. CEE-17 M-GC 04055
Wtaczniki - Zdolnos¢ faczeniowa e, Bezpiecznki S5 jw. z inwerterem faz M-GC1 04056
silnikowe [kA] z Ilmtgéem qL, aM (8) £
ot M4V6 230 400 500 690 230 400 230 400 500 690 = | N Przycisk bezpieczehstwa M-GE i M-FP
M-25  New- 3 o5 News  New- 25 20 = Zwrotny - sprezynowy IP55 M-PT 03980
M-4 magane 3 5 MagaNe  magane 35 )5 E 5:)" Zwalniany przez obrét IP55 M-PV 03981
M?g G ; ;2 5 a1 gg gg E 0 \\ Zwalniany kluczykiem IP55 M-PS 39822
R , E —
M- 16 10 6 25 2 100 50 8 80 63 35 "
M-20aM-32 10 6 25 2 100 50 80 80 63 50 ., ¢ Dodatki do oston M-GE i M-FP
g 8 5 4BCOTEB & DD Urzadzenie blokujace (max. 3)  M-VSL 03988
C € cus l!'sJEMn X znamionowa wartos¢ pradu roboczego N-terminal M-N 03949

Wymiary: patrz strona 37.
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Zabezpieczenia silnikdw i generatoréw. Instalacja i nastawianie

Zabezpieczenie silnika

Silnik  elektryczny jest jednym z najpowsze-
chniej stosowanych urzadzen w przemysle.
Wiele przerw w procesie produkcyjnym jest
powodowanych wtasnie przez awarie silnika.

Kosztowne procesy produkcyjne mogg zostac
przerwane, a skomplikowane urzadzenia
uszkodzone, przy kosztach niewspoétmiernie
wysokich w poréwnaniu z przezwojeniem
silnika.

Ponad 60% awarii wystepuje z powodu
przegrzania uzwojen silnika. To zjawisko moze
zosta¢ wykryte i moZna mu zapobiegac poprzez
pomiar i analize pradu pobieranego przez silnik
lub bezposrednio poprzez kontrole temperatury
granicznej uzwojen.

Do najwaZniejszych przyczyn powstawania
uszkodzen naleza:

® Przecigzenie silnika

e Utkniecie wirnika

e Nadmierny wzrost lub obnizenie napiecia

e Asymetria lub zanik fazy

e Diugie i ciezkie rozruchy

e Nadmierna liczba cykli pracy

e Nagrzewanie z przyczyn "nieelektrycznych"
¢ Niedostateczne chtodzenie silnika

o Zbyt wysoka temperatura otoczenia

e Uszkodzenia izolagji

Ponizszy diagram ukazuje obnizenie trwatosci
silnika wskutek przekroczenia dopuszczalnej
temperatury uzwojen.

24.000

18.000

12.000

6.000

Zywotnos¢ silnikan w godz

0] +10 +15 +20
Przekroczenie temperatury

Jak  wida¢ przekroczenie dopuszczalnej
temperatury uzwojen o 10°C powoduje
skrécenie Zywotnosci silnika o potowe.

Najbardziej niezawodny wariant ochrony silnika

powinien uwzgledniac:

e Bezpieczniki lub wytaczniki silnikowe dla
ochrony przed zwarciami

e Elektroniczne zabezpieczenia silnika  z
pamiecia cieplng

o Styczniki w uktadzie sterowania

Przekazniki FANOXa

Firma FANOX opracowata szeroki zakres
tatwych do zainstalowania i obstugi elektroni-
cznych przekaznikow, konkurencyjnych ceno-
wo i pozwalajacych zaoszczedzi¢ czas i pienia-
dze.

Zabezpieczenia silnikébw FANOXa pracuja na
zasadzie ciggtego pomiaru pradu. Prady
poszczegdlnych faz, mierzone za pomoca
wbudowanych w przekaznik przektadnikéw
pradowych sg elektronicznie przetwarzane dla
odtworzenia modelu cieplnego silnika i
poréwnywane z wartosciami ustawionymi na
przekazniku. Trzy przewody silnikowe nie sg
bezposrednio podtaczone do przekaznika lecz
przeplecione przez odpowiednie jego otwory.

Umozliwia to ochrone silnika przed:

e Przecigzeniem: poniewaz przekaznik od-
wzorowuje model cieplny silnika uwzgled-
niajac fazy jego nagrzewania i chtodzenia. W
ten sposéb, w razie przecigzenia, przekaznik
bierze pod uwage poprzednie warunki pracy
silnika. Ta pamie¢ cieplna jest niezalezna od
napiecia pomocniczego zasilajacego prze-
kaznik i pozostaje aktywna nawet gdy
napiecie to zostanie odtaczone. Rézne krzywe
zadziatania mozliwe do wyboru przy
nastawianiu przekaznika umozliwiaja precy-
zyjne dopasowanie sie do dowolnego rodza-
ju rozruchu i cyklu pracy silnika.

Niedocigzeniem: zabezpiecza silnik przed
praca na biegu jatowym, co jest szczegdlnie
istotne przy pracy pomp (tzw. suchobieg).

Asymetrig lub zanikiem fazy: nawet gdy silnik
pracuje ponizej stanu petnego obcigzenia.

Niewtfasciwg kolejnoscia faz: jest to
szczegdlnie wazne tam gdzie prawidtowa
kolejnos¢ faz jest wielkoscig krytyczng jak w
kompresoarch, pompach, wentylatorach,
windach i innych aplikacjach.

Dla zabezpieczenia przed praca biegu jatowego
gdy silnik jest przewymiarowany, zastosowano
zabezpieczenie poprzez kontrole cosg tak, ze
przekaznik precyzyjnie rozréznia stany pracy przy
bardzo matym obciazeniu i bez obcigzenia a
zadziatanie ma nastapi¢ tylko w tym drugim
przypadku.

Dodatkowo, gdy przekaznik —wspotpracuje z
czujnikiem  termistorowym  (PTC) istnieje
mozliwos¢ ochrony przed przegrzaniem
wywotanym zaréwno z przyczyn elektrycznych
jak i innych.

Wizualizacja przyczyny zadziatania umozliwia
personelowi obstugujacemu identyfikacje i
natychmiastowe dziatanie w celu usuniecia
przyczyny  usterki.  Stosowanie  modutu
wyswietlacza OD moze znacznie te dziatania
utatwic.

Wszystkie tak wyposazone przekazniki FANOXa
sg idealnym rozwigzaniem dla zabezpieczenia
silnikéw pomp, kompresoréw, wentylatorow
etc.
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1. INSTALACIA
1.1 INFORMACJE OGOLNE

Dla prawidtowego zainstalowania i dziatania
przekaznikéw nalezy wzig¢ pod uwage
nastepujace aspekty:

® Po umocowaniu przeka-
Znika na szynie DIN, prze-
wody silnikowe 3 faz
powinny zosta¢ przetozo-
ne przez odpowiednie
otwory w przekazniku.

Maksymalny przekroj
przewodoéw (izolacja 700
V), ktére moga zosta¢ przeplecione przez
otwory wynosi:

C 16 mm?
GL, P, P, G, BG, GEN 35 mm?

® Przy rozruchu gwia- 3
zda-trojkat, przekaznik 2
lub przektadniki pra-
dowe powinny by¢ in-
stalowane pomiedzy FANOX
bezpiecznikami  (lub
wytacznikiem  silniko-
wym) a stycznikiem.

@ Stosowanie przekaznikéw w uktadach z
falownikiem:

a) przekazniki GL z selektorem kolejnosci faz w
poz. "ON", oraz typy P i AS nie powinny by¢
stosowane w kombinacji z falownikami.

b) przekazniki GL z selektorem kolejnosci faz w
poz. "OFF", oraz typy C, G, BG, PF:
przekazniki lub przektadnki pradowe a takze
napiecia pomocnicze tych przekaznikéw nie
powinno by¢ podtaczone do wyjscia
falownika.

W zadnym wypadku nie nalezy podtaczac
przekaznika ani przektadnika pradowego
zasilania pomocniczego do wyjscia falownika.

@ Potaczenie z czujnikiem PTC (dotyczy typow
GL, G, BG) o dtugosci powyzej 100m lub w
sytuacji gdy spodziewany jest wptyw wptyw
napie¢ zaktécajacych w.cz., zaleca sie
stosowanie przewodéw ekranowanych i
dotaczenie ekranu do terminala T1.

Uwaga: kazdy przekaznik dostarczany jest
wraz z instrukcja obstugi zawierajaca doktadne

wskazowki  dotyczace jego instalacji i
nastawiania.



1.2 Schematy podtaczen

L3
L2

L1

L3

L

2. Sposoéb nastawiania

Zasadnicze kroki postepowania podczas nastawiania przekaznikow sg nastepujace:

Zadziatanie
0 Us=0
95, |97

96! log

Normal

95‘ 97
) o

Zadziatanie
o Us=0

97, |95
l fa
Normal

97 | 95
o o

PF

L3
L2

GL-G-BG

L3
L2

L1

L1

2.1 Nastawa klasy zadziatania / czas zadziatania

2.2 Nastawa pradu Iy przekaznika

2.3 Nastawa wartosci cosg (niedociazenie)

2.3 Nastawa opoéZnienia zadziatania dla funkcji cosg

2.4 Nastawa poziomu pradu I< (niedociazenie)

2.5 Wybo6r ON/OFF kontroli kolejnosci faz

2.6 Reset

L1

Zadziatanie
o Us=0
97,

95
) Do

Normal

97 | 95
) b

Zadziatanie

0 Us=0
97, |95

98! lo6

Normal

97 ‘95
o o

GL

Il
1\

C9-GL16-P19-PF16-G-BG

Z dodatkowymi przektadnikami pradowymi
B—_—

L2

L1

Iy motor
g= ———x5
I trafo
PS
y ¢
AA
013
lin 1 Zadziatanie
Al A2 T 0 Us=0
NG
| 1 Normal
out 14
U, 1
G/BG PS

xn

IV

—
|13
PRV ,j,,,
14
GEN 10
YYY
‘ Zaﬁzwaéanle
| ‘ 27 S:95
|
o fo
GEN
Normal
T 97, |95
Ieya
Yvy

@I Iy gener

B=

PF

Vv

x5
Iy trafo

GEN

Po zainstalowaniu i nastawienu przekaznika, przed uruchomieniem silnika nalezy upewnic sie, ze silnik jest w stanie zimnym. Pozwoli to na zapewnienie, ze

przekaznik i silnik zacznag prace przy tym samym stanie pamieci cieplnej (stan zimny).

Uwaga: nie nalezy montowac przekaznikéw serii C, GL, G/BG, P, PF i GEN w bezposrednim sasiedztwie Zrédet silnych pdl elektromagnetycznych (styczniki,
przewody silnopradowe itp.) gdyZz moze to zaktécic prawidtowe funkcjonowanie tych przekaznikow.
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2.1 Klasy zadziatania/ czasy zadziatania (IEC 947-4-1). Przekazniki C, GL, P, PF, G, BG i GEN

Rozne klasy zadziatania umozliwiaja uZytko-
wnikowi wybor zabezpieczenia przecigzenio-
wego wiasciwego dla réznych aplikagji silnika
przy krotkich i dtugich czasach rozruchu oraz
réznych typach generatora.

Rozruch bezposredni

Warto$¢ klasy lub czas zadziatania nawiazuje do
maksymalnego czasu (w sekundach) umo-
Zliwiajacego bezposredni rozruch silnika ze
stanu zimnego.

Rozruch w uktadzie gwiazda-trojkat

Dla wybrania klasy zadziatania Iub czasu
zadziatania (t6xIB) nalezy uzy¢ odpowiednich
przetacznikow DIP-SWITCH. Zalecane wartosci
pokazane sa w ponizszych tabelach.

Start
Urelts) Trip classes Trip time J-A
RPM Start - -
i Modelos Modelos time (s) Trip classes Trip time
| C9 | C21| C45|GL16|GL4O|GLOO| P19| P44 | P90 | PF16 |PF47 | G17 |BG17 “"M[ —— .
1 10 10 10 10 10 10 5 5 5 10 10 4 4
2 10 10 10 10 10 | 10 10 10 | 10 10 10 6 6 ts C9 | C21 | C45 |GL16|GL40|GLI0| P19 | P44 | P90 | PF16 | PF47 [ G17 |BG17
3 10 | 20 | 20| 15[ 15| 15 | 10| 10 [ 10 | 20 [ 20 [ 10 [ 10 5 10 [ 1010100l s[5 [ 5 [10[10]al4
4 20 20 20 20 20 20 15 15 15 20 20 12 12 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 6 6
5 20 | 30 | 30 | 20| 20| 25 | 15| 15 | 15 | 20 | 20 [ 16 | 16 15 20 [ 20 [ 20| 10 [ 15 [ 15 | 0] 10| 10|10 |2 |8 |38
6 20 | 30 | 30 | 2 | 25 | 2 30 | 30 | 18 | 18 20 20 | 20 | 30 | 20 [ 20 [ 20 | 15| 15 | 15 | 20 | 20 | 10 | 10
7 30 30 30 30 30 30 30 30 22 22 25 30 30 30 20 20 25 15 15 15 20 20 14 14
8 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 35 30 | 30 | 24 | 2 30 30 | 30 [ 30 | 20 | 25 | 30 20 | 30 | 16 | 16
9 30 30 30 35 35 35 30 30 28 28 35 30 30 30 20 30 35 20 30 18 18
10 30 | 30 | 30 | % | 3% | 3% 30 | 30 | 30 | 30 40 30 | 30 | 30 | 25 | 30 | 3% 30 | 30 | 20 | 20
Krzywe zadziatania (IEC 947-4-1)
C GL G BG PS
to to Lo Lo
10.000 10.000 e 10.000 e 1000
i i
| | Il |
N N
|| ||
| |
1000 1000 1000
| 100 n
T E— 1\
- - X
\ N .\
100 —HR O 100 7&‘ \\ 100 ‘\\\\ AN
| BN NS RN [N
N\ \\\ NSNS N \\
W o IR\ Y _— N~
N Y \ ~ 30 =~ 30s ~| 0
20 2 208 10
\ NN
10 &g n 10 1 L0 —_— 3
2 20 — e — 1o
10 — 10 t—— 10s
o 1 2 3 4 5 6 7 8 o 1 2 3 4 5 6 7 8 o 1 2 3 4 5 6 7 8 =% & 5 & 9
xIg xIg x1Ig xIg
P PF t GEN
Lo te )
10.000; 10.000 1000 ;
s Krzywe stanu zimnego:
reprezentuja zachowanie
\ sie przekaznika bez u-
100 3 przedniego dziatania (pier-
1000 Co0 E— ‘\\ wsze uruchomienie).
] 1\
\ o \\\\ = Krzywe stanu nagrzania:
\ S czasy zadziatania zmniej-
TN . .
100 =i 100 AN AN % szaja sie z przeptywem
NS AW ———— \ 165 pradu i s dostosowane do
NN S NS “ 1 0 warunkéw nagrzewania sie
\\ \\\ AL TN " s silnika, bazujac na pamieci
0,2 . . .
\ \\\\ 15 N~ ] ° cieplnej. Stan nagrzania
° — 10 L2 10 o ~_| 2: (IEC—255) osiaga sie przy
— 5 2 ' przeptywie pradu réwnego
= .
] N =1 0.9 x Iy w ciagu ok. 2
~_ | , godzin.
0,01
10 1 2 3 4 5 6 7 8 10 1 2 3 4 5 6 7 8 o 1 2 3 4 5] 6 7
x1Ig xIg

® Krzywa uszkodzenia generatof‘a’B
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2.2 Nastawa pradu ;.

Przekazniki C, GL, P, PF, G, BG i GEN

Nastawi¢ prad bazowy Iy na odpowiednich
mikroprzetacznikach DIP. Nalezy zwréci¢
uwage na fakt iz prad bazowy jest suma
wartosci podstawowej przekaznika i wszy-
stkich mikroprzetagcznikéw ustawionych w
pozycje ON (w prawo). Catkowita suma jest
nastawiong wartoscig I

Prad przecigzenia jest mierzony od wartosci 1,1
x Ig.

przyktad:
GL16
I, =8+4 =12 A

a)dla silnikéw i generatorow o pradzie
znamionowym I z zakresu pradéw prze-
kaznika, nastawa Iy powinna by¢ réwna
pradowi znamionowemu Iy silnika (gene-
ratora)

Iy =1

b) dla silnikéw o pradzie znamionowym
wartosci  ponizej zakresu przekaznika,
nastawa Iz powinna by¢ réwna pradowi
znamionowemu silnika Iy pomnozonemu
przez liczbe przeplotéw przez otwory
przekaznika.

¢) dla silnikow lub generatorow o pradzie
znamionowym (Iy) wartosci powyzej zakresu
przekaznika nalezy zastosowac przektadniki
./5 A w kombinacji z C9, GL16, P19, PF16,
G17 lub GEN10 zaleznie od wyboru typu
przekaznika.

I motor
Ig=——x5xn

Iy trafo

C9, G17 i BG17: Zaleca sie zawsze przeples¢
przewody 2 razy lub wiecej przez
odpowiednie otwory przekaznika.

Przekaznik PS

Nastawe nalezy wykonac¢ zgodnie z pradem
znamionowym silnika Iy pokazanym na jego
tabliczce znamionowej. Wartos¢ do ustawienia
Iy jest taka sama jak Iy. Funkcja przecia-
zeniowa uaktywni sie powyzej 1,1 x Ig

Ig= 1y

2.3 Kontrola biegu jatowego
poprzez cos ¢. PF

Poziom zadziatania wskutek zmiany cosg jest
ustawiany potencjometrem w zakresie od 0,1
do 1,0.

Wybierajac te wartos¢ nalezy wzig¢ pod uwage
wspotczynnik cosg silnika nieobcigzonego oraz
ten odpowiadajacy szacunkowe] wartosci przy
minimalnym  obcigzeniu. Nalezy wybra¢
posredniag wartos¢ spomiedzy tych dwoch
wielkosci.

Nalezy wybra¢ opoznienie zadziatania z
przedziatu od 5 do 45 sekund i nastawi¢ go na
trzech odpowiednich przetagcznikach DIP-
SWITCH (trip delay). Przyktady:

a) silnik bardzo przewymiarowany - cosg silni-
ka przy pracy bez obcigzenia wynosi 0,15.

Nominalne
obciazenie

Przyblizone
min. obciazenie

bez obciazenia

Zalcany zakres
nastaw cos ¢

—t PR y cos ¢
1.0 09 08 0.7 06 05 04 03 02 0.1

b) silnik lekko przewymiarowany - cosg silnika
przy pracy bez obcigzenia wynosi 0,25.

Nominalne
obciazenie

Przyblizone
min. obciazenie

bez obciazenia

Zalcany zakres
nastaw cos ¢

P P P cos ¢
1.0 09 08 0.7 06 05 04 03 02 0.1

Jezeli wspomniane wyzej wartosci cosg sa
nieznane, nastawy przekaznika mozna dokonac
W nastepujacy sposob:

1. Nastawi¢ opdznienie wylaczenia biegu
jatowego na 0 przetaczajac trzy przetaczniki
DIP-SWITCH w lewo (trip delay).

2. Uzywajac potencjometru (cosg setting),
nastawi¢ wartos$¢ cose na minimum (0,1).

3. Uruchomi¢ silnik i wprowadzi¢ go w stan
minimalnego przyblizonego obcigzenia.

4. Powoli regulowac potencjometrem "cos ¢"
w  prawo, dopoki przekaznik nie zadziata i
zapali sie LED "cos ¢". Odczytac cos ¢.

5. Przekreci¢ potencjometr w lewo do wartosci
ok. 30% nizszej niz wczesniej odczytana.

6. Nastawi¢ opdznienie zadziatania wytaczenia
biegu jatowego uZywajac odpowiednich
trzech przetacznikéw DIP-SWITCH.
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2.4 Nastawa podpradowa
Przekaznik jednofazowy PS

Nastawa poziomu zadziatania podpragdowego
jest dokonywana potencjometrem w zakresie
od 0,4 do 0,9. Mnozac wybrany wspdtczynnik
przez ustawiong warto$¢ Iy uzyskujemy war-
to$¢ pradu, ponizej ktérej, przekaznik zadziata i
wytaczy silnik z opéznieniem 5s.
a) jesli wartos¢ Iy nieobcigzonego silnika jest
znana:
e dla unikniecia niepozadanych zadziatan
zaleca sie ustawi¢ warto$¢ 15% powyzej
I nieobcigzonego silnika.

Przyktad:

L L - -
= = * Suchobieg
In
I
/g

10 09 08 07 06 05 04 03 02 04
Io/f, =06

—

0.6 x1.15=0.7

Y
2]

xIs

undercurrent

b) Jesli wartos¢ I nieobcigzonego silnika jest
nieznana:

e jezeli pompa jest nieprzewymiarowana
zalecana warto$¢ wspoétczynnika wynosi
0,7. Nalezy wustawi¢ potencjometr
"undercurrent” na 0,7.

e jezeli pompa jest przewymiarowana i
podczas jej pracy moga wystapi¢ niepo-
zadane wytaczenia ustawiany wspot-
czynnik powinien by¢ ustawiony na 0,6.



Trojfazowy przekaznik P

Poziom zadziatania przy biegu jatowym w
przekazniku P jest ustawiany trzema odpo-
wiednimi przetacznikami DIP-SWITCH.

Dla unikniecia niepozadanych zadziatan, nalezy
ustawi¢ wartos¢ ok. 10% wyzsza od pradu
silnika nieobcigzonego.

Przyktad:
Fﬁw
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2.5 Kolejnos¢ faz

Kontrola pradu w przekazniku GL i P

Nieprawidtowa kolejnos¢ faz jest wykrywana
przez kontrole pradu i jest kontrolowana
podczas rozruchu silnika. Dla poprawnej
detekgji, czas rozruchu musi by¢ wiekszy niz 0,2
S.

W przekazniku GL, uzytkownik moze urucho-
mi¢ te funkcje lub ja deaktywowac poprzez
odpowiedni przetacznik DIP-SWITCH. Gdy
kolejnos¢ faz jest wielkoscia krytyczna,
przetacznik nalezy przetaczy¢ w pozycje "ON",
gdy ten parametr jest nieistotny nalezy go
pozostawi¢ w pozycji "OFF".

5. Nominalne wartosci pradu tréjfazowych silnikéw asynchronicznych

Podane w tabeli wartosci pradéw sg zebrane na podstawie danych dostarczonych przez producentéw silnikow.

Wartosci te nalezy traktowac jako przyblizone.

Poniewaz funkcja ta jest niedozwolona przy
pracy z falownikami, w takich instalacjach
nalezy go pozostawi¢ w poz. "OFF" i zas-
tosowac przekaznik napieciowy typu S.

Kontrola napiecia w PF
Nieprawidtowa kolejnos¢ faz jest wykrywana
poprzez kontrole napiecia.

W przypadku wykrycia niewfasciwej kolejnosci
faz, silnik nie zostanie uruchomiony.

2.6 Reset.
Przekazniki reczny zdalny autom.
C, GL, G, BG, GEN o o
P, PF man man-: auto
PS (] °

Reczny reset
Nacisna¢ przycisk "RESET".
Po zadziataniu wskutek asymetrii, zaniku fazy

lub niewtasciwej kolejnosci faz, przekaznik
moze zostac zresetowany po uptywie 2 s.

Gdy zadziatanie nastapito wskutek przecia-
zenia, czas oczekiwania moze siega¢ 8 minut
dla typéw C, GL, G oraz BG, 5 minut dla P i PF,
1 minuty dla przekaznika GEN zaleznie od
stopnia wykrytego przecigzenia.

Zdalny reset

Po uptywie wymaganego czasu, odtaczyc
napiecie pomocnicze przekaznika na conaj-
mniej 3 sekundy.

Przekazniki P oraz PF powinny posiadac
odpowiedni DIP-SWITCH ustawiony w pozycje
i

Automatyczny reset
Dostepny tylko w przekaznikach PS, P i PF.

Wyboru tego trybu dokonujemy przetaczajac
odpowiedni DIP-SWITCH w tryb "auto".

Po jakimkolwiek zadziataniu, automatyczny
reset przekaznika nastapi po:

e przekazniki P i PF: ok. 15 min.
e przekaznik PS: ok. 4 min.

kW 075 1,1 15 22

KM 115 2 3

ES = 5 55 o

WOV 5 25 35 5

Iy S";':'K WV 17 24 32 45
(A) 20240V 35 44 62 85
wartotd MMV g5 o5 3 43
e F v

60Hz . . i )

FANOX

3 3,7 4 55 75 1 15 18,5
4 5 55 75 10 15 20 25
1" = 15 22 28 42 54 68
6,5 = 85 11 15 22 29 35
6 = 8 105 14 20 27 33
105 - 14 20 26 38 50 63
55 = 75 10 13 19 25 31
7 = 9,5 13 165 24 32 40
6 7.5 = 11 15 21 27 33

34

22
30
80
42
39
74
37
47
39

3. Test sprawnosci. C, GL, P, PF,
G, BG i GEN.

Dla wykonania testu, prad ptynacy w obwo-
dach silnikowych powinien mie¢ wartos¢ co
najmniej 0,7 wartosci nastawionej Iy. W takim
przypadku, nacisniecie przycisku TEST i
przytrzymanie go przez 3 sekundy powoduje
zadziatanie przekaznika jak przy zaniku fazy i
zapalenie sie diody LED.

4. Aplikacje

Przemyst

e OEM (Original Equipment Manufacturers)
e Chemiczny i petrochemiczny

e Kamieniotomy, Zwirownie i cementownie
e Stalownie i huty

® Przemyst samochodowy

e Oczyszczalnie

e Stacje uzdatniania i dystrybucji wody

e Kopalnie

® Przemyst spozywczy

e Przemyst stoczniowy

e Przemyst cukrowniczy

® Przemyst drzewny

e DZwigi i windy

¢ Wytwarzanie energii, cieptownie

e HVAC (urzadzenia klimatyzacyjne)
Instalacje

e Sterownie silnikowe

e Zabezpieczenia silnikbw w  obszarach
zagrozonych wybuchem i niebezpiecznych.

e Pompy gtebinowe i naziemne
e Kompresory

e Wentylatory i suszarki

® Przemystowe chtodnie i klimatyzatory
o Wirowki

e Prasy

e DZwigi, windy i podnosniki

¢ Inne urzadzenia dzwigowe

e Oprzyrzadowanie

¢ Napedy przenosnikow

o Mtyny i kruszarki

e Generatory i alternatory

30 37 45 55 75 90 110
40 50 60 75 100 125 150
104 130 154 192 248 312 360
57 69 81 100 131 162 195
52 64 76 91 120 147 178
98 122 146 180 233 290 345
49 61 73 90 116 144 173
64 79 92 113 149 183 220
53 65 79 95 120 153 183



Wymiary (mm)
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Tabela doboru

Przekazniki do zabezpieczenia silnikow, pomp i generatoréow

TYPY Zakrj: (n:)staw le\(I::I?ES MOCY SILNIKA :33\’ > I< os ¢ A &) _¢+t|_ U>
c9 3-93 2-55 15-4 o .
c21 9=216 75=12 55=5 o .
c45 20 - 45,2 15-30 11-22 o .
GL 16 4-16,7 3-10 22-75 o . o .
GL 40 15-40,5 10 - 25 7,5-185 o . e .
GL 90 40 -91 30 - 60 22 - 45 o . ON .
PS 11 3-11 05-2 0,37-15 o o o
P19 7=196 4-10 3=7,5 o U . .
P 44 19 - 44,2 12,5-27,5 9,2-20 o U . .
P 90 40-90,4 27,5 - 55 20 - 40 o o o .
PF 16 4-16,6 2-10 15-75 o U . .
PF 47 16 - 47,5 10 -30 7,5-22 o U . .
G 17 -BG 17 5-17,7 3-10 22-75 o o .
GEN 10 4-10,3 = - o .
Przekazniki do kontroli czestotliwosci, napiecia, temperatury i faz
TYPY :T:i“::ez\'l‘:a ZAKRES A () '%" i @ U> U< * H. ZI>Iz<
S2 3x230 . o
S4 3 x400 . .
ST2 3x230 . . U
ST4 3 x400 . . .
ST2-D 3x230 U . .
ST4-D 3 x 400 3 . o
T2 230 o
MT2 230 . B
U1D-24D 24 19 -28 . U
U1D-115 115 90 - 135 . o
U1D-230 230 160 - 275 . U
U1M-24D 24 19 -28 . U
U1M-115 115 90 - 135 . .
U1M-230 230 160 - 275 . U
U3S-230 230 185 - 290 U . . U
U3S-420 420 350 - 500 o o . U
U3P-230 230 200 - 260 U . . U
U3P-400 400 340 - 460 U . . U
U3P-440 440 380 - 500 o 3 . .
U3N-230 230 200 - 260 o . . . .
U3N-400 400 340 - 460 U . e O ©
U3N-440 440 380 - 500 O U ¢ ¢ ¢
H 115 U
H 230 U
Hz>
I I< €os ¢ A (D) '%" % X sz< { @
Przeciazenie  Niedociazenie  Niedociazenie  Zanik fazy Kolejnos¢ faz Przekroczenie Nadnapiecie/ Ciaglos¢  Nadczestotliwos¢/ Temperatury Zwarcie
Asymetria faz temperatury Podnapiecie  przew. neutralnego podczestotliwos¢  Max./Min termistora
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Wymlary (mm)
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