SOFTSTARTY ES FANOX

v/ Dla indukcyjnych silnikéw tréjfazowych do 11kW/400V

e
TRy T v Zintegrowany radiator i wewnetrzny "bypass"
b u v Kompaktowa obudowa do montazu na szynie DIN
- gy = v~ Autozabezpieczenie temperaturowe (ES400-25)
= 3 v/ Latwe nastawianie: momentu poczatkowego, czasu ro-
- By zruchu i czasu zatrzymania

v Przefaczenie na zestyki konwencjonalne w stanie usta-
lonym

OPIS TECHNICZNY

Funkcja tagodnego startu i zatrzymania jest obecnie najlepszg ochrong silnika i jego osprzetu.
Gwalttowny start i zatrzymanie moze powodowac uszkodzenia tozysk silnika i przektadni. Stosowanie
softstartera pozwala unikng¢ czestych usterek i awarii oraz niekontrolowanego przemieszczania sie
przedmiotéw podczas startu i zatrzymania taSmociggéw. tagodnie zatgczenie zapobiega szkodom
wywotanym gwattownymi zmianami ci$nienia w systemach pomp hydraulicznych. Zredukowanie
obcigzehn mechanicznych silnikbéw, watéw, przektadni i paskow napedowych znacznie przedtuza ich
zywotno$¢.

Potprzewodnikowe komponenty obwodow elektronicznych pozwalajg na rozruch silnika bez uzycia
tradycyjnych zestykow elektromagnetycznych. Zapobiega to erozji zestykéw spowodowane;j
przeskokiem iskry. Po osiggnieciu przez silnik nominalnego napiecia, pétprzewodnikowe komponenty
mocy sg zastepowane przez zestyki przekaznika elektromagnetycznego. Dzieki tej technologii kontrolery
silnikdéw typ ES majg duzo wiekszg zywotno$¢ niz konwencjonalne styczniki. Sg przy tym tatwe w
instalacji i sterowaniu. Softstarty ES moga by¢ sterowane zewnetrznie (np. ze sterownika) lub

TABELA WYKONAN
Wykonanie Nr kodu Prad Napiecie Moc silnika
nominalny (A) nominalne KW KM
ES400-3 41803 3 400Vac 015% 1,1 1,5
ES400-12 41812 12 50-60 Hz 55 7,5
ES400-25 41825 25 11 15




ZALETY STOSOWANIA

- Obnizenie kosztéw eksploatacyjnych elementéw napedowych.

- Zapobieganie skokowym zmianom cisnienia w uktadach pompowych i kompresorach.

- Redukcja pradu rozruchowego odcigzajgca sie¢ zasilajgca.

- Ograniczenie wartosci szczytowych pradu i wielkosci spadku napiecia w lini podczas rozruchu.
- Uproszczenie automatyki.

- Ograniczenie momentu rozruchowego i hamujgcego eliminujgce ryzyko uszkodzen
mechanicznych.

- Wbudowana funkcja "bypass" eliminuje potrzebe dodatkowego chtodzenia.

DANE TECHNICZNE

Napiecie sterujgce : A1-A2 =24 -110V ac-dc (+-15%)
A1-A3 =110 - 480 V ac (+-15%)

e — 1—‘\_2—‘ L3
Stopien ochrony: 1P20 Tn /*_\{ ety
Temperatura pracy: -20 do +50 °C T

Certyfikaty: UL, CSA oraz znak CE
Zgodnosc¢ z normami: |IEC 947-4-2 (EN60947-4-2)

SYGNALIZACJA
Sygnalizacja LED: ES400-3 ES400-12 ES400-25
Zasilanie: [:j zielona [::l zielona [:j Zielona
Ramping: VA zblta VA zoita A\ zoita (migajgca)
Przekaznik bypassu _/_ Zofita _/_ zofhta _/_ zofta
Przekroczenie temperatury A czerwona
ZAKRESY NASTAW
ES400-3 ES400-12 ES400-25
Moment poczatkowy
(w % wartosci nominalnej): 0-85% 0-85% 5-90%
Czas rampy rozruchu 0,5 - 5 sek. 0,5 - 5 sek. 0,5 - 10 sek.
Czas rampy hamowania 0,5 - 5 sek. 0,5 - 5 sek. 0,5 - 20 sek.
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